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Shihlin Electric SC3 Serisi Genel AC Siirlicu
Kullanim Kilavuzu

Dlistik Maliyet Yiiksek Performans

SC3-021-0.2K ~ 2.2K
SC3-023-0.2K ~ 3.7K
SC3-043-0.4K ~ 5.5K

Shihlin SC3 serisi AC Siriiculeri segtiginiz icin tesekkirler. N
Bu kullanim kilavuzu Grlintn kullanimi ve dikkat edilmesi gereken durumlari agiklar. Uriniin dogru ve glivenli kullanimi igin
Urtintin kullanmadan 6nce litfen bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz.

1) _ Guvenlik Uyarilari

Gilivenlik Uyanilan

v Kurulum, galigma, bakim ve kontroller konuya hakim yetkili p )
v Bu kullanma kilavuzunda, giivenlik uyarilan “Uyar” ve “Dikkat” olarak 2 seviyeye ayrimistir.
/\Uyan (Waming): Yanlig kullanim tehlikeli durumlara (liim veya agir yaralanma) sebep olabilir.
#:Dikkat (Caution): Yanlig kullanim tehlikeli durumlara (diisiik ve orta siddetli yaralanma veya sadece Giniiniin zarar gérmesi) sebep

5) Terminal Baglanti Sekilleri

oo " Not 1: SC3-043-0.4K~1.5K , SC3-023-0.2~1.5K , SC3-021-
H";ﬁ@? g = 48 v 0.2~0.75K drtinlerinde +/P ve PR (fren kiyici) terminalleri
Qf:iﬁ;;wﬂ%} s ° i j'! VVV: yoktur.
B | $ Not2 : Tim Grlnlerde bulunan dahili RFI filtre
;‘ - elektromanyetik gliriiltiiniin bastirimasini saglar, CE
Comlipasiras o Lo gereksinimlerini saglamak igin, kurulum igin manuelinde

yazan direktifleri inceleyiniz.
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«  Litfen kablo pabuglarini izoleli kabi ile kullaniniz. Ozellikleri igin litfen asagidaki tabloyu inceleyiniz:

Kablo Olgiisli (mm?) Kablo pabucu modeli L (mm) d1 (mm) d2 (mm) Uretici Sikma Aparati
03 AL0.25-6 WH 105 0.8 2
05 AL0.5-6 WH 12 K] 25 .
0.75 Al 0,756 GY 12 13 2.8 Ph°(e:r;'x ﬁ‘;"tac' CRIMPFOX 6
0.75 - Ltd.
(ki kbl icin) AI-TWIN 20,756 GY 12 13 2.8
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» Baglanti Uyarilari

« Baglanti sonrasinda, kesilen kablo pargaciklari AC siriictiden uzaklastiriimalidir.
Kablo pargaciklari alarm, zarar ve bozulmalara sebep olabilir. AC sirlici her zaman temiz muhafaza edilmelidir.
Kontrol panosunda delikler oldugu zaman, liitfen bu deliklerden AC siirlicl igine toz girmesini engelleyecek 6nlemler aliniz.
* Elektriksel gurtiltiden meydana gelebilecek zararlari énlemek igin, sinyal kablolarini gi¢ kablolarindan uzak (10 cm-3.94 ing)
muhafaza ediniz. Ayrica, giris tarafindaki ana devre kablolari ile ¢ikis tarafindaki ana devre kablolarini birbirlerinden ayiriniz.
« Voltaj/Akim giris anahtarini dogru ayarlayiniz. Yanlis ayar hata, zarar ve bozulmalara sebep olabilir.

8) Goriinim ve Olgliler

Not1: Lutfen kiigtik diiz tornavida kullaniniz. (Kalinlik: 0.6 mm ve genislik 3.0mm). Eger
daha dar bir diiz tornavida kullanirsaniz, terminal blogu zarar gérebilir.

Not2: Sikma torku 3.2~4.8kgf.cm olmali, cok fazla sikmak vidanin zarar gérmesine gok
az sikkmak ise kisa devre ve bozulmalara sebep olabilir.

olabilir.
7 Uyari . ) » Kasa A
v AC stirlicti enerjili iken, 5n kapag veya baglanti terminalleri kapagini agmayiniz. On kapak ve baglant: terminalleri kapag acik iken 6) Ana Devre Baglant|s| ve Terminal Ag|k|amaS|
Zg:gghﬁu calistirmayiniz. Aksi halde ylksek voltaj terminalleri ve devrelerin lizerinde sarjli kalmis pargalardan dolayi elektrik soku meydana S Tavsiye Edilen Baglanti Ozellikleri (mm?) Tavsiye Edilen Baglant Ozelikleri (AWG)
v Baglanti, kurulum ve bakim yapmadan énce motor sirlcisiinin beslemesi kesilmis olmalidir. Surlictiniin tizerinde halen daha yiksek sarj AC Surtict Vida Sikma Torku S—
voltaji oldugunu gésteren AC Suriiciiniin CHARGE lambasi sénmeden (OFF), lutfen siirlici devrelerine ve komponentlere dokunmayiniz. Modeli ozellikleri (Kgf.cm) R.S. T | U.V. W | +P. PR Toprak R.S. T | U.V.W | +P. PR fuk Birim:
AC siirlicti topraklama baglantisi diizgiin yapilmalidir. Kablosu Kablosu irim: mm
v Uriine islak elle miidahale etmeyiniz ve kablo baglantisi yapmayiniz. Aksi halde elektrik soku meydana gelebilir. Model w | w1 H H1 H2 D S1
v Uriin enerjili iken sogutma fanini sdkmeyiniz. Enerjili iken sogutma fanini sékmeniz gok tehlikelidir. SC3-021-0.2K 25 15 — 15 14 16 16 SC3-021-0.2K
DiRkat SC3-023-0.2K 1.5 1.5 - 15 16 16 - 16 SC3-021-0.4K
7 Dikkat
v~ Her bir terminale uygulanan voltaj kullanim kilavuzunda belirtildigi gibi olmalidir. Aksi halde yangin, hasar..vb durumlar meydana gelebilir. SC3-043-0.4K 1.5 15 - 1.5 16 16 16 5C3-021-0.75K
v {riict igindeki i i G i Gricii igindeki yart i ili SC3-023-0.2K
zararAgdfg!;ilirl.J igindeki komponentlere baski testi yapmayiniz, aksi halde ylksek voltajdan dolayi strlicli igindeki yari iletkenler bozulabilir ve SC3-021-0.4K 25 25 . 25 14 14 14 oo 5
v Uriinde eneriji varken veya eneriisi kesildikten hemen sonra asiri isinmis terminallerine dokunmayiniz. Aksi halde yanmaya sebep olabilir. SC3-023-0.4K 25 25 - 25 14 14 — 14 303-023-0l75K 68 56 132 120 26.5 128 (Tork:
v Kablolar dogru terminallere baglanmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir. - 20~25kgf.cm)
v Polarite (+ ve -) dogru olmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir. SC3-043-0.75K 25 25 - 25 14 14 14 5C3-023-1.5K
v AC Suriict kurulumu yanici olmayan deliksiz (Strlictiniin sogutucusuna arka taraftan kimse dokunamasin ..vb diye) ortamlara yapiimalidir. SC3-021-0.75K 25 25 . 25 14 14 14 SC3-043-0.4K
Bu ortamlara kurulmamasi veya yanici baska materyallerin yanina kurulmasi yangina sebep olabilir. . . . . SC3-043-0.75K
v__Eger suriictide hata meydana gelirse, enerjisi tamamen kesilmelidir. Stirekli akan yiiksek akim yangina sebep olabilir. SC3-023-0.75K 25 25 — 25 14 14 14 SC3-043-15K
2) Uriin Modeli SC3-043-1.5K M3 4~6 25 25 25 14 14 14 —
SC3-043-0.75K - ** . - ; . [—
| L SC3-023-1.5K 25 25 — 25 14 14 - 14 11000088005
— 1 . . . . . SC3-021-1.5K 25 25 25 25 14 14 14 14 3
Urdin Serisi Volta] seviyesi Kapasite Digerleri E
-043 : 400V Ug-faz Bos : Genel model SC3-043-2.2K 25 25 25 25 14 14 14 14
SC3 serisi -023 : 200V Ug-faz 0.75kW -** : Musteri motoru, 6zel motor veya bélge farki
-021 : 220V Tek-faz SC3-021-2.2K 4 4 4 4 12 12 12 12
3) Iéurult;m klortam' eE ) $C3-023-2.2K 4 4 4 4 12 12 12 12 > Kasa B Birim: mm
rtam Sicakligi -10 ~ +50° lonmayan).
Ortam Rutubeti 90%Rh alti (yogunlasmasiz). SC3-043-3.7K 25 25 25 25 10 14 14 14 ——w—— = Model wl W1 H HA H2 D S1
Saklama Sicakligi -20 ~ +65°C. =
Ortam Kosullari I¢ kullanim ve asindirici gaz, yanici gaz ve yanici toz olmayan ortamlar. 5C3-043-5.5K 25 25 25 25 14 14 14 14 l 5C3-021-1.5K
Yiikseklik Yiikseklik 2000 metre alti, 1000 metre (zerine ¢ikildigi zaman, her 100 metrede bir %2 azaltma gerekir. SC3-023-3.7K 4 4 4 4 12 12 12 12 $C3-021-2.2K
Titresim 5.9m/s? (0.6G) alti. = - { -023-:
ommals il P20 - 7) Kontrol Terminal i zgzgizgii ; 125 | 147 | 136 | 265 | 128 °
Kirlenme derecesi | 2 > Kontrol Terminal Dizeni sosos3a2k | 6 ’ (Tork:20~25kgf.cm)
4) Kurulum ve Baglanti ao-2
»  Uygun sogutma igin kurulumu asagida gosterildigi gibi dikey bigimde yapiniz: 2 A1 LEINS ! SC3-043-3.7K
X ’ ’ & B c $C3-043-5.5K
ACI SOURCE
DA+ DB- 10 3 5/SD STF STR MO M1 PC A C
‘OOOOOOOOOOOO‘ | DoRERANNONARNNNNNNNNNNONN|
[ ]
» Kontrol Terminal Agiklamasi
Terminal tipi Terminal adi Fonksiyonu Terminal Agiklamalar 008 DAgaeBn ;
STF Giris Empedanst: 4.7 kQ 00 BRECEEER5
(a) Dikey kurulum (b) Yatay kurulum (c) Yan Yiizey Uzerine Kurulum Dijital sinyal girisi STR SINK/SOURCE olarak kullanilabilen toplam dért | Aktivasyon akimi: 5mA(when 24VDC) 00 D8eeBegsanD
N B AT AT = f o = P AT i : x = = = ’ MO (4) adet goklu fonksiyon kontrol terminali vardir. Voltaj araligi: 10~28VDC
> AC Siricinin uygun sogutulabilmesi igin asagida gésterildigi gibi yeterli havalandirma ve baglanti boslugu saglandigindan :
) ve g ¢in asagida g orgibty Y Pugusag J M1 Maksimum Frekans: 1kHz 9) Opsiyonel Donanim .
emin olunuz. Anzlog sinyal gire 10 +10.5£0.5V Maksimum akim:10mA Kategori Adi Aciklama Siparis Kodu
friiod . ? ~ - . R PU301 LED Harici keypad SNKPU301
* Tek ve yan yana AC Surlicii kurulumu: Birim: mm 3 0~10V/4~20mA ams !Empedarlls|l..1300l\</(;)C —— Harici keypad BU0S TED Haric keypad SNKDUOS
— Olgii Kasa A Kasa B Réle cikis A Coklu-fonksiyon role terminali. Mzk:!rmnurmn :E r:J Rezistit v"e'i/aSA NOJ3A NG DU08 LED Harici keypad SNKDU08
A 50 50 gIKIS c A-C normalde agik kontak, C ortak terminal imu ! E d__zkl _fl y': 2A NO/1 2A NG 04 10) Parametre Tablosu
B 50 50 RJas nddktit yG . (c0s®=04) » Sistem Parametreleri Grup 00
c 100 100 Haberlesme Terminali RS-485, optik izolasyon En yiiksek hiz:115200bps Fabrika Set
’ DA+ ’ ) Gru No. Parametre Adi Ayar Aralig L s
D 50 50 RJ45 ve "DA+/DB-" ayni anda kullanilamaz. En uzun mesafe:500m p Y 9 Degeri Degeri
— E 50 50 DB- 00-00 P.90 AC Siiriicii modeli Sadece okunabilir -
F Havalandirma yénii ) 5/SD SINK modda STF,STR, M0, M1, ortak ucu - 00-01 P.188 Yazilim Versiyonu Sadece okunabilir —
e . Ortak Terminal -
» Goklu AC Sirtict Kurulumu: PC SOURCE modda STF,STR, M0, M1, ortak ucu - 0: Fonksiyon Yok
o . N N . Not1 : Kontrol terminali harici cihaza baglanilacadi zaman, siriiciiye zarar gelmesini 6nlemek igin ilgili terminallerin akim ve voltaj 6zelliklerine dikkat ediniz. 1 Alarm"gfecfmg temlzle(Fr996=1)
Not 1: Farkli 6lgllerdeki inverterler yan yana baglanacagi zaman, litfen P.996 2: AC Siirlicii reset(P.997=1)
Inverter || Inverter Inverter| | Inverter kurulumu yaparken inverterler gevresinde sogutma fanini kolayca Not2 : Kontrol terminali fonksiyonlari siiriicii parametrelerinden belirlenir. Ayar igin kullanici manuel'ini inceleyiniz. 00-02 o ;99 Parametre Reset 3: Tim parametreleri fabrika degerine resetle (P.998=1) 0
e L . % = - ’ N N . L . - s 4: Bazi parametreleri fabrika degerine resetle 1(P.999=1
Guids ! d59|$““_9?'|9099|"."1 .gereklf 1?05'”9” saglayln i _ Not3 : Harici besleme ve cihaz baglayacaginiz zaman liitfen polaritesine dikkat ediniz. 5 Baz: Earametreleri Tabrika degerine rosolle 1EP.999=2;
Not 2: Alani minimuma indirmek i¢in AC Siriicliyu dikey olarak yerlestirmek < - - o
. ; ; » Baglanti Metodu 6: Bazi parametreleri fabrika degerine resetle 1(P.999=3)
kaginilmaz oldugunda, ayirici kilavuzlar saglayacak énlemler alin, 0P el a tor durdud I
clinkii alttaki AC Stiriiciistinden gelen is1, tstteki AC Stiriiciistindeki * Gilg Kaynagi Baglantisi o oy = P::z:t:g s:Z::ren ;r;o or durdugu zaman yazilr.
sicakliklari artirabilir, bu da AC Siriiclsiniin arizalanmasina neden i bad i f ini 00-03 P.77 arametre Yazma - Y - — 0
Enclosure Enclosure Kontrol devresi baglantisi igin, kablonun disini soyunuz ve gok damarli kabloda kablo pabucu ile kullaniniz. Tek damarli kablo igin Korumasi Segimi 2: Parametreler motor calisiyorken de yazilabilir.
N . . olur. - - =
(a)Yatay Diizenleme  (b) Dikey Dizenleme baglantiyr dogrudan yapabilirsiniz. Kablo pabucunu veya tekli kabloyu terminal soketi igine sokunuz. S 3: Parametreler siffe korumas: oldugu zaman yazilamaz.
00-04 P.294 Sifre Cozme 0~65535 0
(1) Kablonun soyma uzunlugu asagida gosterildigi gibi olmahdir. Eger belirtilenden daha uzun soyulursa, yan terminal kablolari ile 00-05 P.295 Sifre Ayari 2~65535 0
* DIN Ray Kurulumu: birbirine temas edip kisa devre olabilir. Eger daha kisa olursa kablo yerinden gikabilir. 0: AC slirticii agildigi zaman, galisma paneli otomatik =~
goruntiileme moduna girer ve ekranda ¢ikis frekansini gosterir.
Soyduktan sonra kabloyu burmak baglantinin kolay ¢ikmasini engeller. Ayrica soyulan kabloyu lehimlemeyiniz. (Bu frekans, kayma karsilama igin).
:% 1: AC Sirlci galistigi zaman, calisma paneli ekrani hedef
2: AC suriicli ¢calistigi zaman, ¢alisma paneli otomatik
(2) Kablo pabucu kullanmak. 00-06 P.110 Calisma Paneli gériintileme moduna girer ve ekranda mevcut gikis frekansini 2
- . . ) Monitor Segimi gosterir.
Kablolari kablo pabucunun igine sokunuz ve kablonun pabucun ucundan 0 — 0.5 mm ¢iktigini kontrol ediniz. 3: AC siirict galistigr zaman, calisma paneli otomatik
Kablo pabucunu kontrol edip kabloyu sikistirin. Kabloyu sikistirmanin uygun olmadigi durumlarda zarar gérmemesi igin kablo goriintileme moduna girer ve ekranda sabit basing sisteminin
mevcut basincini ve geri besleme basincini gdsterir.
(a) DIN Raya Montaj (b) DIN Raydan S6kme pabucu kullanmayiniz. 4: AC sliriicl galistigi zaman, galisma paneli otomatik
gorintiileme moduna girmez ve ekranda baslangic modunu
~ gosterir.




0: Cikis voltaji (V)

1: Terminal (+/P) ve (-/N) arasi AC Sdriici voltaji (V)

2: AC Siiriicii sicaklik ylikselme toplam orani (%)

3: Sabit basing sisteminde hedef basinci (%)

4: Sabit basing sisteminde geri besleme basinci (%)

5: Calisma frekansi (Hz)

6: Elektronik termik toplam orani (%)

7: Rezerve

8: 3-5 giris terminallerinin (mA/V) temsili sinyal degeri (mA).

_ 9: Cikis glicii (kW). 0
00-07 P.161 Coklu-fonksiyon 10: Rezerve
Display 11: ileri ve Geri dénme sinyali. 1 ileri yénde 2 geri yénde
déndigini 0 durma durumunu belirtir.
12: NTC sicakligi (°C)
13: Motor Elektronik termik toplam orani (%)
14~18: Rezerve
19: Dijital giris terminal durumu
20: Dijital ¢ikis terminal durumu
21: Mevcut galisma taslyici frekansi
0: Cikis frekansini gosterir (mekanik hiz gosteriimez)
00-08 P.37 Hiz displayi 0.1~5000.0 0
1~9999
. . 0: Hiz displayi secimi birimi 1
00-09 P.259 Hiz birimi segimi 1: Hiz displayi segimi birimi 0.1 1
XXXO0: Sirlct Uzerindeki ayar carki ile Frekans ayari aktif.
Galisma paneli XXX1: Harici panel (izerindeki ayar carki ile Frekans ayari aktif.
- . X0XX: Frekans degisimi ardindan, 30 sn sonra hafizaya kaydet.
00-10 P59 Ayar Gark Kilit Segim X1XX: Frekans degisimi ardindan, 10 sn sonra hafizaya kaydet. 0
Ayari X2XX: Frekans degisimi ardindan, ayar degerini hafizaya
kaydetme
0XXX: Frekans ayari islendikten sonra, frekans degisimi hemen
gerceklesir
1XXX: Frekans ayari islendikten ve set tusuna basildiktan sonra,
frekans degisimi gerceklesir.
00-11 P.72 Taslyici Frekansi 1~15 kHz 5 kHz
0: Soft-PWM calisma yok
1: 00-11(P.72)< 5 oldugu zaman, Soft-PWM gegerli (Sadece V/F
00-12 p.31 Soft-PWM tasiyici kontrolde uygulanir) 0
calisma secimi 2: 00-11(P.72)>9 oldugu zaman, AC Siiriicliniin sicakhigi gok
fazla ise Taslyici otomatik olarak duser ve sicaklik distikten
sonra taslyici otomatik olarak P.72 set degerine doner.
00-13 P.71 | Durus tipi segimi (1’; ;‘Z’r:s::ldd”l::nz 1
Stop fonksiyonu 0: STOP butonuna basildiginda ¢alisma sadece PU ve H2
00-14 P.75 segimi modda durur. 1
1: STOP butonuna basildiginda calisma tiim modlarda durur.
0: ileri ve Geri dénmenin ikisi de izin ver.
ileri/Geri dénme 1: Geri_ d@ir?meyi engelle. (Geri dénme referans komutu
00-15 P.78 engeli segimi _venldlglnde motor yavaslar ve durur). 0
2: lleri ddonmeyi engelle. (Geri dénme referans komutu
verildiginde motor yavaslar ve durur).
0: “PU mod”, “Harici mod” ve “Jog mod” birbirleri ile degistirilebilir.
1: “PU mod” ve “JOG mod” birbirleri ile degistirilebilir.
2: Sadece “Harici mod”
3: Sadece “Haberlesme modu”
00-16 P.79 g:gﬁ:l‘a Modu 4: “Birlesik mod 1" 0
5: “Birlesik mod 2"
6: “Birlesik mod 3”
7: “Birlesik mod 4”
8: “Birlesik mod 5”
[ 0: Calisma panelinden frekans ayari
00-17 p.97 lkinci hedef frekans 1; RS485 haberlesmeden frekans ayari 0
segimi
2: Analog'dan frekans ayari
0: Haberlesme modunda, ¢alisma komutu ve frekans ayari
00-19 P35 Haberlesme modu haberlesmeden ayarlanir. o
: komut segimi 1: Haberlesme modunda, galisma komutu ve frekans ayari harici
ayarlanir
0: Indiiksiyon motor V/F kontrol
00-21 P.300 2"6‘2::[: ik°""°' modu 1: Rezerve 0
2: Indiiksiyon motor basit vektor kontrol
00-24 P.189 50Hz/60Hz anahtari 0: Frekans parametresi default degeri 60Hz. 0
) secimi 1: Frekans parametresi default degeri 50Hz. 1
00-25 P 990 Parametre modu 0: Parametreler :Gru;? mod” olflrak gdst?rilir _ o
ayari 1: Parametreler “Klasik P mod” olarak gdsterilir
Temel Parametreler Grup 01
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi F;:;:; D:g;ri
01-00 P.1 Maksimum Frekans 0.00~01-02 ( P.18 ) Hz 120.00Hz
01-01 P.2 Minimum Frekans 0~120.00Hz 0.00Hz
01-02 pig | Yuksek-hz 01-00(P.1) ~ 650.00Hz 120.00Hz
maksimum frekans
50Hz sistem ayari: 0 ~ 650.00Hz 50.00Hz
01-03 P.3 Ana frekans
60Hz sistem ayari: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz
. 0~1000.0V
01-04 P18 | Anavolgj 99999: Giris voltajina bagh olarak degisir 99999
0: Dogrusal hizlanma / yavaslama egrisi
Hizlanma / 1: S model hizlanma / yavaslama egrisi 1
01-05 P.29 Yavaslama egrisi - — 0
segimi 2: S model hizlanma / yavaslama egr!s! 2
3: S model hizlanma / yavaslama egrisi 3
0~ 360.00s/0 ~3600.0s: 3.7K ve alti modeller 5.00s
01-06 Pz Hizianma zaman: 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s: 5.5K ve Gstd modeller 10.00s
0~ 360.00s/0 ~3600.0s: 3.7K ve alti modeller 5.00s
0107 P8 Yavaslama zamani 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s: 5.5K ve Ustd modeller 10.00s
Hizlanma/Yavaslama 0: Zaman artis1 0.01s
01-08 P21 Zaman Ayari Artisi 1: Zaman artis1 0.1s 0
01-09 P20 Hizlanma/Yavaslama 50Hz sistem ayari: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz
’ Referans Frekansi B60Hz sistem ayarr: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz
0~ 30.0%: 0.75K modeller 6.0%
01-10 P.0 Tork Kuvveti Arttirma 0~30.0%: 1.5K ~ 3.7K modeller 4.0%
0~ 30.0%: 5.5K modeller 3.0%

01-11 P.13 Baslangi¢ Frekansi 0~60.00Hz 0.50Hz
0: Sabit tork yiiklere uygulanablir (Or : Konveyor bant vb.)
1: Degisken tork yiiklere uygulanabilir (Or: Fan ve pompa..vb)
01-12 P.14 Yk tipi segimi 2, 3: Artan / Azalan yiiklere uygulanabilir 0
4: Cok noktal V/F egrisi
5~ 13: Ozel iki-nokta V/F egrisi
01-13 P.15 JOG frekansi 0~650.00Hz 5.00Hz
01-14 pig | JOCHizlanma/ 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 0.50s
Yavaslama Zamani
0115 | pag | Sk frekansifiltre 0~1000ms oms
zamani
0~650.00Hz
01-16 P.91 Frekans Atlama 1A 99999: gecersiz 99999
0~650.00Hz
01-17 P.92 Frekans Atlama 1B 99999: gecersiz 99999
01-18 P.93 Frekans Atlama 2A 0- 650.00Hz - 99999
99999: gegersiz
01-19 P.94 Frekans Atlama 2B 0-650.00Hz - 99999
99999: gecersiz
01-20 P.95 Frekans Atlama 3A 0~ SSQ'OOHZ - 99999
99999: gegersiz
01-21 P.96 Frekans Atlama 3B 0-650.00Hz - 99999
99999: gecersiz
0~360.00s/0 ~ 3600.0s
01-22 P.44 2. Hizlanma Zamani 99999: Segili degil 99999
0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s
01-23 P.45 2. Yavaslama Zamani 99999: Segill degl 99999
2. Tork Kuvveti 0~30.0%
01-24 P48 Arttirma 99999: Segcili degil 99999
0~650.00Hz
01-25 P.47 2. Ana Frekans 99999: Segili degi 99999
01-26 P.98 Orta Frekans 1 0~650.00Hz 3.00Hz
01-27 pgg | OriaFrekans Cikis 0~100.0% 10.0%
Voltaji 1
0~650.00Hz
01-28 P.162 Orta Frekans 2 99999: Segill degil 99999
0120 | pie3 | OraFrekans Gikis 0~100.0% 0.0%
Voltaji 2
0~650.00Hz
01-30 P.164 Orta Frekans 3 99999: Segill degl 99999
01-31 p.ags | OraFrekans Cikis 0~100.0% 0.0%
Voltaji 3
0~650.00Hz
01-32 P.166 Orta Frekans 4 99999: Segill degl 99999
01-33 | pae7 | OrafFrekans Cikis 0~100.0% 0.0%
Voltaji 4
0~650.00Hz
01-34 P.168 Orta Frekans 5 99999: Segili degi 99999
01-35 Py | OriafFrekans Cikis 0~100.0% 0.0%
Voltaji 5
01-36 | p.oss | Hizlanma baslangic 0~ 25.00s/0 ~ 250.0s 0.20s
S egrisi zamani
Hizlanma bitis 0~ 25.00s/0 ~ 250.0s
01-87 P.256 S egrisi zamani 99999: Segili degil 99999
Yavaslama baslangic 0 ~25.00s/0 ~ 250.0s
01-38 P.257 S egrisi zamani 99999: Segcili degil 99999
R Yavaslama bitis 0~ 25.00s/0 ~ 250.0s
01-39 P.258 S egrisi zamani 99999: Segili degil 99999
Analog Giris ve Cikis Parametreleri Grup 02
u Fabrika Set
Group No. Parametre Adi Ayar Araligi Degeri Degeri
02.06 | Ppags | Oranubaglant 0~100% 0%
kazanci
0: Yardimci frekans fonksiyonu yok.
2: Galisma Frekansi = Ana Frekans + Yardimci Frekans
(3-5 terminallerinden verilen)
02-07 P.240 Yardimci Frekans 4: Galisma Frekansi = Ana Frekans - Yardimci Frekans 0
(3-5 terminallerinden verilen)
6: Calisma Frekansi = 3-5 terminallerinden yiizde (%) olarak
verilen baglanti sinyali
0210 | pgo | 35 terminalifitre 0~2000ms 31ms
zamani
3.5 terminali sinval 0: Omekleme etki alani 4~20mA.
02-20 AT | e sa 1: Omekleme etki alani 0~ 10V. 1
¢ 2: Omekleme etki alani 0 ~ 5V.
3-5 terminali 50Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz
02-21 P39 | Maksimum Calisma 60Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz
Frekansi
0: Baglanti kesilmesi ayari yok.
N 1: OHz'e yavaslar, dijital ¢ikis terminali alarmi kapatir.
02-24 P.184 :eii:(:(;r;l?;lllab”aglanh 2: AC siriici aniden durur ve panel “AErr” alarm gosterir. 0
3: AC surtiicli baglanti kesilmeden 6nceki frekans ile calismaya
devam eder. Dijital ¢ikis terminali alarmi kapatir.
3-5 terminali
02-25 P.198 minimum akim / voltaj 0~20.00 mA/V 0.00v
giris degeri
3-5 terminali
02-26 P.199 maksimum akim / 0~20.00 mA/ V 10.00V
voltaj giris degeri
3-5 terminali
0227 | page | minimumakm/volia] | gq a0 g 0.0%
giris de@erine karsilik
gelen yiizde (%)
3-5 terminali
maksimum akim /
02-28 P.197 voltaj giris degerine 0% ~100.0% 100.0%
karsilik gelen yiizde
(%)
02-52 P56 Modele gore sirlict 0~500.00A MoSieIe
cikis akimi gore
3-5 terminali akim /
02-61 P.141 voltaj giris degerine 0~11 0

karsilik gelen arti(+)
veya eksi(-) ylizde(%)

>

Dijital Giris / Cikis Parametre Grup 03

Group

No.

Parametre Adi

Ayar Araligi

Fabrika
Degeri

Set
Degeri

03-00

P.83

STF fonksiyonu
secimi

STF(AC sdrici ileri galisir)

STR(AC siiriicti geri calisir)

RL(Coklu-hiz disiik hiz)

RM(Coklu-hiz orta hiz)

RH(Coklu-hiz yiksek hiz)

Rezerve

Harici termik réle calisma

MRS(Cikis1 ani durdurma)

Bl i il ol Pl o L ol 5

RT(AC Siriicti ikinci fonksiyon)

©

- EXT(Harici JOG)

N
o

: STF+EXJ

N

: STR+EXJ

N
N

: STF+RT

N
w

: STR+RT

N
»

: STF+RL

N
o

: STR+RL

N
o

: STF+RM

.
)

: STR+RM

N
@

- STF+RH

-
©

: STR+RH

N
=]

: STF+RL+RM

N

: STR+RL+RM

N
N

: STF+RT+RL

N
w

: STR+RT+RL

[N
I

: STF+RT+RM

N
13

: STR+RT+RM

N
]

: STF+RT+RL+RM

N
I

: STR+RT+RL+RM

N
®

: RUN(AC Siiriicii ileri galisir)

N
©

: STF/STR(RUN ile kullanilir, STF/STR "ON” iken, AC Siirlicti
Geri ve STF/STR is “OFF” iken, AC siiriicii ileri galisir)

53

30: RES(harici reset fonksiyonu)

31: STOP(STF-STR terminali veya RUN sinyali ile ti¢ kablolu
calismada kullanilir)

32: REX(coklu-hiz ayari (16 seviye))

33: PO(“harici modda", programlanmis ¢alisma modu segilir)

34: RES_E (Harici reset sadece alarm off oldugu zaman gegerli
olur)

35: MPO (“harici modda” manual ¢alisma saykil modu segilir.)

36: TRI(Uglii dalga fonksiyonu segilir)

37~38: Rezerve

39: STF/STR +STOP (RUN aktif oldugu zaman motor geri doner.

RUN kesilince motoru durdurur ve sonra ileri déner)

40: P_MRS (AC Siiriicli ¢ikis1 aniden durur. MRS pulse sinyal
girisidir)

42: Rezerve

43: RUN_EN (Dijital giris terminali ¢calisma aktif)

44: PID_OFF (Dijital giris terminali PID durdurma aktif)

45: ikinci mod

03-01

P.84

STR fonksiyonu
secimi

03-00 agiklamalari ile ayni

03-03

P.80

MO fonksiyonu segimi

03-00 agiklamalari ile ayni

03-04

P.81

M1 fonksiyonu segimi

03-00 agiklamalari ile ayni

03-11

P.85

A-C role ¢ikis
fonksiyonu segimi

RUN (AC Sdriicu galistyor)

SU (Cikis frekansina ulasma)

FU (Cikis frekansi algilama)

OL (Asiri yik algilama)

OMD (Sifir akim algilama)

ALARM (Alarm algilama)

PO1 (Programlanmis galisma bélim sonu algilama)

PO2 (Programlanmis galisma periyod sonu algilama)

Bl I il Sl Pl o I ol 5

PO3 (Programlanmis ¢alisma bekletme algilama)

9~10: Rezerve

11: OMD1 (Sifir akim algilama)

12: OL2 (Asiri tork alarm ¢ikisi)

13 ~16: Rezerve

17: RY (AC Siiriicii hazir ¢ikisi)

18: Bakim alarmi algilama

03-14

p.87

Coklu-fonksiyon dijital
giris negatif/pozitif
lojik segimi

0~15

03-15

P.88

Coklu-fonksiyon dijital
cikis negatif/pozitif
lojik segimi

0 : A - C terminal ¢ikisi pozitif lojik

2 : A - C terminal ¢ikisI negatif lojik

03-16

P.120

Cikis sinyali gecikme
zamani

0~3600.0s

0.0s

03-17

P.157

Dijital giris terminali
filtre zaman!

0~200

03-18

P.158

Enerji geldiginde
Dijital giris terminali
aktif etme

0: Dijital giris terminali enerji geldiginde pasif

1: Dijital giris terminali enerji geldiginde aktif

03-20

P.41

Frekansa ulasildi
aragi

0~100.0%

10.0%

03-21

P.42

ileri yénde gikis
frekansi algilama

0~650.00Hz

6.00Hz

03-22

P.43

Geri yonde ¢ikis
frekansi algilama

0~650.00Hz

99999: 03-21(P.42) ayari ile ayn!

99999

03-23

P.62

Sifir akim algilama

seviyesi

0~200.0%

99999: Fonksiyon pasif

5.0%

03-24

P.63

Sifir akim algilama

Zamani

0.05~60.0s

99999: Fonksiyon pasif

0.50s
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Coklu-hiz Parametreleri Grup 04 »  Motor Parametreleri Grup 05 » PID Parametreleri Grup 08
. Fabrika Set = Fabrika Set < Fabrika P
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Degeri Degeri Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Degeri Degeri Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Degeri Set Degeri
04-00 P4 Hiz 1 (Yiiksek hiz) 0~ 650.00Hz 60.00Hz 0 F'aramet.re ajutt?-tunmg fon‘k5|yonu yok _ 08-00 P.170 PID fonksiyon segimi 0 PID fonksiyonu pasif __ 0
. 1: Calisan indiiksiyon motor ile parametre auto-tuning élgme 1: Parametre 08-03 (P.225) hedef degeri ayarlar.
04-01 P.5 Hiz 2 (Orta hiz) 0~650.00Hz 30.00Hz Motor parametresi X " - "
05-00 P.301 | auto-tuning fonksiyonu fonksiyonu 0 08-01 P AT PID geribesleme 0: Negatif geribesleme kontrol. 0
04-02 P.6 Hiz 3 (Dusuk hiz) 0~650.00Hz 10.00Hz . sogimi 9 4 2: Duran indiiksiyon motor ile parametre auto-tuning élgme ) kontrol metodu 1: Pozitif geribesleme kontrol.
0~ 650.00Hz fonksiyonu PID hedef degeri
04-03 P.24 Hiz4 99999: Fonksiyon gegersiz 99999 3: Online indiiksiyon motor auto-tuning fonksiyonu 08-03 P.225 panel referansi 0~100.0% 20.0%
04-04 p.25 HiZz5 04-03 ile ayni 99999 05-01 P.302 Motor giicii orani 0~160.00kW 0.00kW 08-04 P.172 Oransal kazanci 1~100 20
05-02 P.303 Motor kutup sayis| 0~8 4
04-05 P.26 Hiz 6 04-03 ile ayni 99999 Ulp Ayl ol 08-05 P.173 Integral zamani 0~100.0s 1.00s
. . taj
04.06 P27 | Hz7 04-03 fle ayni 99999 05-03 P.304 | Motor voltaji orani 50Hz/60Hz sistem : 0 ~ 440V/0~220V géféa 0806 | P.174 | Diferansiyel zamani | 0~10000ms oms
04-07 P.142 Hiz8 0~ 650.00Hz 0.00Hz voon o305 | v reraner oo 50HZ Sistem: 0~ 650.00Hz 50.00H2 08-07 P.175 Ano'rmal sapma 0~100.0% 0.0%
04-08 P.143 | Hiz9 04-03 ile ayni 99999 ’ 60Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz 0808 | P76 gfg:indlsl devam 0~600.0s 30.0s
0409 | P.144 | Hiz10 04-03 ile ayni 99999 05-05 P.306 | Motor akimi orani 0~500.00A v: gfga - — 0: Serbest dur
0410 P14 Hz 11 04-03 le ayn: 99999 05-06 P.307 Motor dénme hizi orani 50Hz sistem: 0 ~ 9998r/min 1410r/dk 08-09 par7 gfgjndﬁl yirdime 1: Yavaslayarak dur —~ 0
04-11 P.146 Hiz 12 04-03 ile ayni 99999 . 60Hz sistem: 0 ~9998r/min 1710r/dk 2: Alarm ortadan kalktiginda calismaya devam et
Uyku algilama
04-12 | P47 | Hiz13 04-03 ile ayni 99999 05-07 P.308 | Motor uyarim akimi 0~500.00A Mg”g;'e 0810 | PAT8 | o masi 0~100.0% 0.0%
04-13 P.148 Hiz 14 04-03 il 99999 Uyku algilama devam
z fe ayni 05-08 P.309 | IM motorstatordirenci | 0~99.980 Modele 08-11 | PA79 | 0~255.0 1.0s
04-14 P.149 Hiz 15 04-03 ile ayni 99999 gore —
o cal — P 08-12 P.180 Uyanma seviyesi 0~100.0% 90.0%
PO Dakika/Saniye : Galisma zamani minimum artim 1 dakika. —
04-15 P.100 - 1 . 08-13 P.181 Kesinti seviyesi 0~120.00H 40.00H:
secimi 1: Galisma zamani minimum artim 1 saniye. » Koruma Parametreleri Grup 06 inti seviyesi Z z
- - 50Hz Sistem ayari : 0 ~120.00Hz 50.00Hz
PO Her birimin Grup | No. Parametre/Ad! Ayar Araligi Fabrika Set 08-14 | P.182 | Integral ist limit -
04-16 P.121 caligma yonii 0~255 0 Degeri Degeri 60Hz Sistem ayari : 0~ 120.00Hz 60.00Hz
- Elektronik termik role Modele Sabit basing ile
. - ’ 06-00 P.9 o 0~500.00A .
0417 | P22 | PO Sayki segimi 0 Saykil fonksiyonu pasif o kapasitesi gore 0815 | P.183 | yavaslamaadm 0~10.00Hz 0.50Hz
1~8: Ayara gore dongusel calisir. 06-01 p.22 E:T_m:s_enge“ calisma 0~250.0% 150.0% uzunlugu :
PO 0: Hizlanma zamani 01-06(P.7) ile yavaslama zamani 01-07(P.8) V'_y d — . 0=200.0% 08-18 P.223 Analog geribesleme 0~100.0% 0.0%
ile belirlenir. o 06-02 P23 Sev.l.yc? dustrme telafi .0% i ___ __ 99999 bias basmq
04-18 P.123 ;I;zln-.a:r:n:)/,:iv;:gnn:ia 1: Fizlanma zaman ve Yavaslama zamanmin ikisi de :’:ktoru — — 99999: Durma engeli galisma seviyesi 06-01(P.22) ayar degeridir. 08-19 P24 /:nalog gerlbesleme 0~100.0% 100.0%
04-35(P.111) ~ 04-42 (P.118) ile belirlenir. 06.03 o6 urlTa OE erlﬂe islemi 50Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 50.00Hz azang basinci
- . azaltma baslangig ;
04-19 | P.131 E;‘;iﬁ:'a‘:ng w1 | 0~650.00Hz 0.00Hz frekansi 60Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz > Uygulama Parametreleri Grup 10 _
Programlanms R i 0: Eger regeneratif fren kapasitesi 3% belirlenmisse, 6-06(P.70) Grup No. Parametre Ad! Ayar Araligi Fabrika Kullanict
04-20 P.132 0~650.00Hz 0.00Hz 06-05 P.30 egeperatl ren arametresi gegersiz olur. 0 Degeri Ayari
P: 9
Calisma Modu Hizi 2 fonksiyonu segimi - " " - DC enjeksiyon fren
Programlanmis 1: 06-06(P.70) parametresinde ayarlanan regeneratif fren degeri. 10-00 P.10 0~ 120.00Hz 3.00Hz
04-21 P.133 0~ 650.00Hz 0.00Hz Bzel regeneratif fren calisma frekanst
Calisma Modu Hizi 3 06-06 P.70 9 0~30.0% 0.0% DC enjeksiyon fi
Programlanmis . kapasitesi i : 10-01 P.11 elant At 0~60.0s 0.5s
04-22 P.134 Calisma Moduv Hizi 4 0~650.00Hz 0.00Hz 06-08 P.155 Asiri Tork Algilama Seviyesi 0~200.0% 0.0% ga |sm_a Za.manl
Programlanmis 06-09 P.156 Asiri Tork Algilama Zamani 0~60.0s 1.0s 10-02 P.12 DCI; enjeks?{o_n fren 0~30.0% 4.0%
04-23 P.135 Calisma Modu Hizi 5 0~650.00Hz 0.00Hz 0: Asiri tork algilama sonrasi OL2 alarm gostermez ve AC siirticti galisma voriall
S Asiri Tork Algilama Sifir-hiz kontrol 0: Sifir hizda ¢ikis yok.
Programlanmis 06-10 P.260 Calisma Segimi calismaya devam eder. 1 10-03 P.151 fonksiyonu segimi 1: DC voltaj fi I 0
04-24 P.136 Calisma Modu Hizi 6 0~650.00Hz 0.00Hz ’ 1: Asiri tork algilama sonrasi OL2 gésterir ve AC siirlicii galismasi durur. Y a - 2% volla) Tren uygu'a
04.25 pA37 Programlanmis 0~ 650.00H 0.00H 0 : RUN oldugu zaman FAN ¢alisir ve STOP'tan 30 sn sonra FAN durur. 10-04 P.152 \?;fI;;HIZ kontrol 0~30.0% 5.0%
- . ~650.00Hz .00Hz — — —
gall$ma IModu Hizi 7 ; : AC siirlictiye enerji verilince FAN galisir ve enerji kesilince FAN Start 6ncesi DC 0: Start 8ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu pasif.
y rogramlanmis N B urur. 10-05 P.242 enjeksiyon fren . . L . . 0
04-26 P.138 Calisma Modu Hizi 8 0~650.00Hz 0.00Hz 06-12 P.245 Sogutma Fani Galismas! 2 : Sogutucunun sicakiigl 40°C'yi gegtiginde FAN calisir ve AC surici 1 (;aLsma‘{ 1: Start 6ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu aktif.
Programlanmis enerjisi kesilince FAN durur. Start 6ncesi DC
04-27 P.101 Calisma Modu Hizi 1 0~6000.0s 0.0s 3: Sogutum:lnun sicakligi 60°C’yi gegtiginde FAN galisir ve 40°C’nin 10-06 P.243 Enjeksiyon Fren 0~60.0s 0.5s
Calisma Zamani altina distigii zaman FAN durur. Zamani
Programlanmis . 0: Bakim alarmi yok Start 6ncesi DC
04-28 P.102 ga:l$ma ;AOdU Hizi 2 0~6000.0s 0.0s 17 P.261 | Bakim alarm fonksiyonu 1~9998 giin: Bakim alarmi ¢ikis sinyali zaman ayari 0 10-07 P.244 | enjeksiyon fren 0~30.0% 4.0%
alisma Zamani Toplam motor galisma ~ voltaji
Programlanmis 06-27 P292 zaman (dakika) 0~1439 dk 0dk XXO0: Frekans arama yok
04-29 P.103 Calisma Modu Hizi 3 0~6000.0s 0.0s Toplam motor galisma _ . . XX1: Rezerve
Calisma Zamani 06-28 P.293 Zzamani (giin) 0~9999 giin 0 gin Yeniden B - -
. XX2: Azalan voltaj modu
Programlanmis 06-29 pogg | AC Strici elekirik 0~1439 dk 0.dk 10-08 P.150 | (Restart modu) XOX: Bir kez power on 0
0430 | P.104 | CalismaModuHzi4 | 0~6000.0s 0.0s : zamani (dakika) seqimi X1X: Her zaman start
gisg;éi::?s"' 06-30 | P.297 Q:msal;:l‘(zli’]:)'EKtr'k 0~9999 giin 0 gin X2X: Sadece ani durma ve restart
0~30.0s
04-31 P.105 Galisma Modu Hizi 5 0~6000.0s 0.0s 06-40 P.288 | Alarm kod sorgusu 0~12 0 10-09 p.57 Restart zamani 99999: Restart fonksiyonu yok 99999
Galisma Zamani 06-41 | P.289 | Alarm kod display Okunabilir Oku Restart tampon
Programlanmis 06-42 P.290 Alarm mesaj sorgusu 0~12 0 10-10 P.58 zamani 0~600s 100s
04-32 P.106 alisma Modu Hizi 6 0~6000.0s 0.0s - "
galléma Zamani 06-43 P.291 Alarm mesaj display Okunabilir Oku 0: Remote ayar fonksiyonu yok.
N . 1: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama mevcut
Programlanmis » Haberlesme Parametreleri Grup 07 Uzak (Remote) ayar 2: Remot fonksi frek: Kl k
04-33 P107 Calisma Modu Hizi 7 0~6000.0s 0.0s e SE 10-11 P61 fonkSiyon socim : Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok. 0
Calisma Zamani Grup No. Parametre Adi Ayar Aralig Ayari Degeri 4 3: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok, uzak ayar
Programlanmis p . frekans1 STF/STR “OFF olunca” ile silinir.
Y Haberlesme Protokolii 0: Modbus protokol
04-34 P.108 Ca:|$ma ;/Iodu Hiz1 8 0~6000.0s 0.0s 07-00 P.33 Segimi 1: Shihlin protokol 1 0: Retry gegersiz.
gfol$:2ranla:$?snl 07-01 P.36 AC Siriic istasyon 0~254 0 1: Asiri voltaj oldugunda, AC srlicli retry fonksiyonunu gerceklestirecek.
Qallgsma Modu Hizi 1 ) numarasi 10412 P65 Tekrar deneme 2: Asirt akim oldugunda, AC siiriicii retry fonksiyonunu gergeklestirecek. 0
04-35 P.111 lelénma / 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s 0: Baud rate:4800bps ’ (Retry) secimi 3: Asiri voltaj veya asiri akim oldugunda, AC striicli retry fonksiyonunu
Yavaslama zamani 1: Baud rate:9600bps gergeklestirecek.
Programlanmis 07-02 P32 Seri haberlesme hizi 2: Baud rate:19200bps 1 4: Tum alarmlar retry fonksiyonuna sahip olacak.
Galisma Modu Hizi 2 : (Baud rate) segimi 3: Baud rate:38400bps Alarm meydana 0: Retry gegersiz.
04-36 P.112 Hizlanma / 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s 4: Baud rate:57600bps 10-13 P.67 geldiginde tekrar 1~10: 10-13(P.67)'de ayarlanan degerin lzerine ¢ikildiginda, AC 0
Yavaslama zamani 5: Baud rate:115200bps deneme (retry) sayisi striicl retry fonksiyonunu tekrar yerine getirmeyecek.
: 8bi Tekrar deneme
ProlgramlslnrglsH , 07-03 P48 | Datauzuniugu ?: 31;:: 0 10-14 P68 | (Rotry) zaman: 0~360.0s 6.0s
0437 | P.113 E'?Z oy 0 ~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s o b Alarmda toplam
Yavaslama zamani 07-04 P.49 | Stop bit uzunlugu 1= 2bit 0 10-15 P69 | tekrardeneme Okunabilir 0
Programlanmis 0: None (Rgtry) §ay|5|
Calisma Modu Hiz: 4 07-05 | P.50 | Parity kontrol segimi 1: Odd 0 lleri-Geri doniis
0438 | P14 | 0T 0~600.005/0 ~6000.05 0.00s R e > Ever 10-16 | P.119 | gegisinde olii zaman | 0~3000.0s 0.0s
Yavaslama zamani __ 1- CR sadece ayarl
Prcl’gramlanfgSH 0706 P CRILF segimi 2:CRveLF ! 10-17 P.159 EZre\tﬂrlol Fonl;rsai‘;srr\rtzjfu ?: ::;:;?:aizl:?;j (;n;ﬁ::a modu 0
0439 | P15 glaz::nmr:a po ® | 0~600.00s/0~6000.0s 0.00s 0:1,7,N, 2 (Modbus, ASCIl) 0 Yok -
Yavaslama zamani 1:1,7,E, 1 (Modbus, ASCI) 1018 | p.22g | Dwel fonksiyon 1 Bosluk(backlash) kargilama fonksiyonu, 0
Modbus haberlesme 2:1,7,0, 1 (Modbus, ASCII) segimi - -
Programlanmis 07-07 P.154 4 2: Hizlanma ve Yavaslama kesme bekleme fonksiyonu.
Calisma Modu Hizi 6 formati 3:1,8, N, 2 (Modbus, RTU) Hizlanmada dwell
04-40 P.116 Hm:nma / 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s 4:1,8,E, 1 (Modbus, RTU) 10-19 | P.230 fr;anSI W 0~ 650.00Hz 1.00Hz
Yavaslama zamani Haberl K e 10-20 P.231 Hizlanmada dwell 0~360.0s 0.5s
Programlanmis 07-08 P.52 d:n:r;?;';ey: rar 0~10 1 : zamani : :
alisma Modu Hizi 7 Y I da dwell
04-41 P.117 Ellenma / 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s 07-09 P53 Haberlesme Kontrol 0~999.8s: Haberlesme zaman asim! testi icin set degeri kullanilir. 99999 10-21 P.232 fr:::::lma acwe 0~650.00Hz 1.00Hz
Yavaslama zamani i Zaman Araligi 99999: Haberlesme zaman asimi testi yok. Yavaslamada dwell
Programlanmis 07-10 P.153 Haberlesme hatasi 0: Uyar ve durdur o 10-22 P.233 Zaman 0~360.0s 0.5s
Calisma Modu Hizi 8 ) davranisi 1: Alarm gésterme ve calismaya devam et B 0: Yok
04-42 P.118 i 0~600.00s/0 ~6000.0: 0.00: " — - 2
Hizlanma / S s S 0711 pgs | Haberlesme EEPROM 0: Haberlesme modunda parametreleri RAM ve EEPROM igine yaz. o 1023 | P.234 :Joiie; E:Jg:e i 1: Harici TRI ON oldugunda, liggen dalga fonksiyonu gegerli olacak. 0
Yavaslama zamani yazma segimi 1: Haberlesme modunda parametreleri sadece RAM igine yaz. Y t 2: Uggen dalga fonksiyonu her zaman aktif olacak.
10-24 P.235 Maksimum genlik 0~25.0% 10.0%




2

0<0

> Parametre ayar modu akis semasi:

Flashing Flashing Flashing

0Dz

Flashing

SET SET

Hlsss Above 0.5s

13) Diger Bilgiler

» Bu kullanma kilavuzunun igerigi higbir bildirime gerek duyulmadan degisebilir. Kullanma kilavuzunun en son versiyonunu firmamizdan temin edebilir veya

internetten indirebilirsiniz. (www.sseec.com.cn veya www.seec.com.tw).

> Uriinle ilgili tim sorulariniz igin teknik servisimizle kontak kurabilirsiniz.

V1.03 Kasim, 2016

1025 | P.236 :a""‘f'amada genlic | 4. 50.0% 10.0% ) )
Haff'amad I'k 12) Parametre ayarlama islemi
izlanmada genli L
10-26 | P.237 | |\ clama 0~50.0% 10.0% > Calisma modu degistirme akis semasi:
Genlik hizlanma
10-27 P.238 Zaman 0~360.00s/0 ~3600.0s 10.00s
1028 | P29 | Senikyavaslama 0~360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s
zamani _
. 0 : Var-Gel fonksiyon pasif 1 P - RS
10-55 P.226 Var-Gel fonksiyonu T Var-Gel fonksiyon aktf 0 U () Hz A
1056 | P.2p7 | Mlerilimitzaman 0~3600.0s 0.0s
asimi
1057 | paog | Gerlimitzaman 0~3600.0s 0.0s
asimi
» Hiz ve Tork Kontrol Parametreleri Grup 11
N Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Degeri Degeri
11-00 p.ago | Keyma karsiama 0~200% 85%
kazanci
11-01 P.321 Tork karsilama filtre 0~32 20
katsayisi
>  Ozel Ayar Parametreleri Grup 13 ,lj U PU MON RUN [] ,l:'i 5 PU MON RUN
: He AV He AV
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Set = == = ==
Degeri Degeri N
13-00 pgy | Kaymakarsiama 0~10 0
katsayisi
13:03 P.286 Yiksek fr?k?ns titresim 0~15 o
engel faktorii
> Calisma modu degistirme akis semasi :
™ . ™~ PU MON RUN
>  Kullanici Parametreleri Grup 15 5 ,_'- 3 97
- Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Degeri Degeri
After 2s
15-00 p.ogp | Kullanic kayt 99999
parametresi 1
15-01 p.got | Kullanic kayt 99999 o] s oy
parametresi 2 O J|eErx Ty
15-02 p.ooz | Kullanic kayit 99999
parametresi 3
15-03 pgog | Kullanwc kayt 99999
parametresi 4
15-04 pgog | Kullanwc kayt 99999
parametresi 5
’ Kullanict kayit PU N0l RUL Ia] PU O AU PU N
15-05 P.905 parametresi 6 99999 P =57 H P ) d 57 P
15-06 pgoe | Kullanwc kayt 99999
parametresi 7
15-07 pgo7 | Kullanwc kayt 99999
parametresi 8
1508 p.oog | Kullanicikayit 99999 . —
- ) parametresi 9 > Monitér modu gériintlileme akis semasi:
Kullanici kayit
15-09 P.909 parametresi 10 P parametre modeli : 0 ~ 321 99999 SET
Kullanici kayit Parametre grup modeli : 00-00~13-03 —
15-10 P.910 , 99999 170 170 79| PU MoN RUN 077 | PU MON RUN
parametresi 11 I U H- T ? IR L’ U H- T T
. Z . Z
15-11 P.911 Kullanici kaylt 99999 - - o o - S e o
parametresi 12
15-12 porz | Kullanwc kayt 99999
parametresi 13
Kullanici kayit
15-13 PO13 | orametresi 14 99999 SET SET
15-14 potg | Kullanw kayt 99999
parametresi 15
15-15 pots | Kullanw kayt 99999 —— SET
parametresi 16 ( 171 | PU MON RUN ,7 PU MON RUN
Y - - = - - =
1516 pote | Kullaniikayit 99999 [ Y L a v
parametresi 17
15-17 pot7 | Kulanii kayit 99999
parametresi 18
15-18 potg | Kullanw kayt 99999
parametresi 19
15-19 P.919 Kullanici ka}/|t 99999 » Frekans ayar modu akis semasi:
parametresi 20
11) Parametre Mod veya Grup Mod Segimi
> SC3 serisi parametreler fonksiyona gére siniflandirilir, fabrika ayarinda "grup" mod olarak gériinttlenir; ‘j ,7 ,-' PU MON RUN ‘j ,7 ,-, PU MON RUN
> Eger kullanicilar parametrelerini "P.xxx" olarak ayarlamak isterlerse, 00-25 parametresini "1" ayarlayarak, parametrelerin "klasik P mod" olarak . L’ L' H AV U. Ll Hz

goruntilenmesini saglayabilirler.

)

MANUFACTURER 1: SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION
AUTOMATION DIVISION

Factory Address: HsinFun Factory (Taiwan)

No. 234, ChungLun, HsinFun, HsinChu, Taiwan 304, R.O.C.

Tel: +886-3-599-5111 ext.425 Fax: +886-3-590-7173

MANUFACTURER 2: SUZHOU SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING
CORPORATION
Factory Address: SuZhou Factory (China)
No.88, Guangdong Street, Suzhou New District, Suzhou City, Jiangsu Province,
China, 215129
Tel: +86-512-6843-2662 Fax: +86-512-6843-2599

GUR ELEKTRIK OTOMASYON 0545 856 30 57
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