! - e Grup No. e Ayer Araligi IRzl S ) Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Ayari | Set Degjeri
< Shihlin e
. 0: ileri ve Geri dénmenin ikisi de izin ver. 0~650.00Hz
lleri/Geri donme 1 Geri do N I 01-18 P.93 Frekans Atlama 2A 99999
TR . oy TR TS 00-15 P.78 + Geri donmeyi engelle 0 99999 : gegersiz
Shihlin Electric SF3 Serisi Genel AC Siiriicii engel segimi — i
2: lleri dénmeyi engelle 0~ 650.00Hz
Parametre Kilavuzu V1.04-04 0: “PU mod”, “Harici mod” ve “Jog mod” birbirleri ile degistirilebilir. 01-19 P.94 Frekans Atlama 2B 99999 - - 99999
1 "PU mod” ve "JOG mod” birbirleri ile degistirilebilir.  gegersiz
Gelismis Fonksiyon & Yiiksek Performans 2: Sadece “Harici mod 0120 b o5 Frekans Allama 3A 0~650.00Hz 99999
SF3-043-5.5K/3.7KG ~ 355K/315KG 3. Sédege “Haberlesme modu ' 99999 : gegersiz
Shihlin SF3 serisi AC Stiriiciileri segtiginiz igin tesekkdrler. Calisma Mod 4: "Birlesik mod 1 0~ 650.00H2
Bu parame!re _kllla\./.gzu SF3 s_Ur.Ucii parametreleri hakkmqa bilgi saglar. KuIIa‘mmIar parametre ayar argl!klgnnve hgr parame.t.renir! 00-16 P.79 9 - odu S ‘:Bfrlesfk mod 2” 0 01-21 P.96 Frekans Atlama 3B . 99999
fabrika degerini 6grenmek icin bu kilavuzu kullanabilirler. Parametreleri ayarlamadan 6nce, siriclyl dogru ve glvenli Segimi 6: “Birlesik mod 3 99999 : gegersiz
kullanabilmek igin kurulum kilavuzunu dikkatlice okudugunuza emin olunuz. 7: “Birlesik mod 4 0~ 360.008/0 ~ 3600.0s
*Gergek maksimum gikis frekansi 599Hz’dir. Parametre ayarinin 599Hz’i asmasi durumunda, maksimum gikis frekansi yine 599Hz olur. 8: "Birlesik mod 5” 01-22 P.44 2. Hizlanma Zamani 99999
. 99999 : Segili degil
99999: Ikinci galisma modu, galisma sarti 00-18(P.109) ile hedef frekansi ¢ 9
i i 00-17(P.97) ile ayarlanir 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s
1) Sistem Parametreleri Grup 00 (P.o7)ile ay 01-23 p.45 2. Yavaslama Zamani 99999
Fabrika Set 0: Calisma panelinden frekans ayari 99999 : Segili degil
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi T Deer] 1; RS485 haberlesmeden frekans ayari 0~30.0%
00-00 P.90 AC siiriicii modeli Sadece Okunabilir Oku 0017 po7 lkinci hedef frekans | 2 Analog'dan frekans ayan 0 0124 P.46 2. Tork Arttrma 99999 : Segili degi 99999
N — : segimi 3: llave haberlesme kartindan frekans ayari
00-01 P.188 Program versiyonu Sadece Okunabilir Oku 4 Rozorve 99999 : Segili degil
0: Fonksiyon yok - — 0~ 650,001z
1: Alarm gegmisi temizle (P.996=1) 5: HDI puilse girisi ile frekans ayart 01-25 pP.47 2. Ana frekans — 99999
P.996 2: AC siiriicil reset (P.997=1) 0: Galisma panelinden start sinyali 99999 : Segili degil
00-02 ~ Parametre Reset 3: Tum parametreleri fabrika degerine resetle (P.998=1) 0 00-18 P 109 ikinci start sinyali 1: Dijital giris terminalinden start sinyal, o 01-26 P.98 Orta Frekans 1 0~650.00Hz 3.00Hz
P.999 4: Bazi parametreleri fabrika degerine resetle 1(P.999=1) ’ segimi 2: RS485 haberlesmeden start sinyali 0127 P99 Orta Frekans Cikis Voltaji 0~100.0% 10.0%
" PP—— — — - - . ~100.0%
5: Bazi parametreler! fabr!ka de?er!ne resetle 2(P.999=2) 3: ilave haberlesme kartindan start sinyali 1
6: Bazi parametreleri fabrika degenn? resetle 3(P.999=3) 0: Haberlesme modunda, galisma komutu ve frekans ayari haberlesme ile 0~650.00Hz
0: Parametreler sadece motor durdugu zaman yazilir. Haberlesme modu 01-28 P.162 Orta Frekans 2 99999
00-19 P.35 ayarlanir 0 99999 : Segili degil
Parametre yazma 1: Parametreler yazilamaz. komut secimi -
00-03 P.77 - — 0 1: Haberlesme modunda, galisma komutu ve frekans ayari harici ayarlanir. Orta Frekans Gikis Voltaji
korumasi segimi 2: Parametreler motor calisiyorken de yazilabilir. 01-29 P.163 ? ) 0.~100.0% 0.0%
3: Parametreler sifre korumasi oldugu zaman yazilamaz. 0: Indiksiyon motor(IM) V/F kontrol 2
N o 1: Rezerve 0~650.00Hz
00-04 P.294 Sifre gozme 0~65535 0 Motor kontrol modu — - — 01-30 P.164 Orta Frekans 3 —— 99999
00-05 P.205 Sifre ayari 2~65535 0 00-21 P.300 segimi 2: !ndukslyon motor(IM) basit vektor kontrol 0 99999 : Segili degil
X0: AC siiriicii galisti§i zaman, galisma paneli otomatik goriintiileme 3: Indiksiyon motor(IM) sensdrsiiz vektdr kontrol (SVC) 01-31 P.165 Onz; Frekans Gikis Voltaji 0~100.0% 0.0%
moduna girer ve ekranda ¢ikis frekansini gosterir. 6: Senkron motor(PM) PG'siz vektor kontrol 0~ 650.00H
~650.00Hz
X2: AC siirlicti galisti§yl zaman, galisma paneli otomatik olarak monitor moduna girer 0: Indiiksiyon motor V/F kontrol 01-32 P.166 Orta Frekans 4 — 99999
ve ekranda, sabit basing sisteminin geri-besleme basinci ve set basinci degerini 1: Rezerve 99999 : Segili degil
! kullanici birimi olarak gésterir. o 2 Indiksiyon motor basit vekidr kontrol 01-33 P67 Orta Frekans Cikis Voltaji 0~100.0% 0.0%
00-06 P.110 Calisma paneli X5 : AC sdriici galistigi zaman, galisma paneli otomatik olarak monitor moduna 4 Ikinci motor kontrol I — = 4
: ° monitor segimi girer ve ekranda, sabit basing sisteminin geri-besleme basinci ve set basinci degerini 00-22 P.370 modu segimi 3: Indiksiyon motor(IM) sensdrsiiz vektdr kontrol (SVC) 99999 0~650.00Hz
kullanici birimi olarak gésterir (PU301C ile gegerli) 4-5: Rezerve 01-34 P.168 Orta Frekans 5 —— 99999
0X : Acllis ekrani gikis frekansini gdsterir 6: Senkron motor(PM) PG'siz vektor kontrol 99999 : Segili degil
1X : Agilis ekrani hedef frekans: gsterir 99999: ikinci motor kontrol modu segili degi 0135 P.169 Orta Frekans Gikis Voltaji | 0~100.0% 0.0%
2X : Acihis ekrani ¢ikis akimini gosterir 00.23 b 186 Motor o 0: Normal Duty (ND), normal yiikler 0 f‘ | = 5
- n P - . otor tipi segimi 1zlanma Baslangig ~ ~
3); c;&EHS e::rz-in(l\/ilkl$ voltajini gésterir 1: Heavy Duty (HD), agr yikler 01-36 P.255 Egrisi Zamamg 0~ 25.00s/0 ~ 250.0s 0.20s
: Gikis voltaji " -
1: Terminal (+/P) ve (-/N) arast AC Sirtici voltaji(V) 0024 P 189 50Hz/60Hz anahtari 0: Frekans parametresi default degeri 60Hz. 0 01.37 b 256 Hizlanma Bitis S Egrisi 0~25.00s/0 ~250.0s 99999
2: AC Siiriic sicaklik yikselme toplam orani (%) segimi 1: Frekans parametresi default degeri 50Hz. 1 Zamani 99999 : Segili degil
3: Sabit basing sisteminde hedef basinci (%) 0025 P.990 Parametre modu 0: Parametreler “Grup mod” olarak gésterilir 0 0138 b 257 Yavaslamada Baslangig 0~ 25.00s/0 ~250.0s 99999
4: Sabit basing sisteminde geri besleme basinc (%) ayari 1: Parametreler “Klasik P mod” olarak gésterilir ’ S Egrisi Zamani 99999 : Segili degil
Z: Elexlima:?kani t(Hzl) = 00-26 P.125 llave Kart tipi Sadece okunabilir Read only 01-39 P.258 Yavaslamada Bitis S 0~25.005/0 ~ 250.08 99999
: Elektronik termik toplam orani - g arisi
ronf termP top AL — Egrisi Zamani 99999 : Segili degil
7: 2-5 giris terminallerinin temsili sinyal degeri (V)
8: 4-5 giis terminallerinin (MAVV) temsili sinyal deger (mA) 2) Temel Parametreler Grup 01 01-40 b 219 Remote fonk. hizlanma 0: Default hizlanma/yavaslama zamani kullanir ( Normal mod)
: ; - . - 0
9: Cikis gticii (kW). / yavaslama segimi 1: ikinci hizlanmalyavaslama zamani kullanir
10: Rezerve 5 q - .
— — PR —— — ——— Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Ayari | Set Degeri 3) Analog Giris ve Cikis Parametreleri Grup 02
11: lleri ve Geri dénme sinyali. 1 ileri yonde 2 geri yonde dondiigiini 0 durma z z
durumunu belirtir. 0.00~01-02 ( P.18 ) Hz : 55K/45KG ve alti model 120.00Hz Fabrika Set
12: NTC K1 (C 01-00 P Maksimum frekans Grup No. Parametre Ad1 Ayar Aralig .
: sicakligi (°C) 0.00~01-02 ( P.18 ) Hz : 75K/55KG ve alti model 60.00Hz Ayari Deferi
13: Motor Elekironik termik toplam orant (%) 01-01 P2 Minimum Frekans 0~ 120.00Hz 0.00Hz 0: Fonksiyon yok
" 14: Rezerve o -
Goklu-fonksiyon 01-02 P.18 Yksek-hiz maksimum 01-00 (P.1) ~650.00H: 120.00H 1: Frek f
00-07 P.161 display 15: HDI terminali giris frekansi. (kHz) 0 frekans ¢ ) ‘ ooz fexans reerans!
16: Gergek zamanli sarim gapi degeri. (mm) 0103 . Ana fok 50Hz sistem ayar: 0 ~ 650.00Hz 50.00Hz 2: Rezerve
) K . na frekans . Seri
17: Gergek zamanli hat hizi. (m/dk) 60Hz sistem ayari: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz 2.5 terminali fonksiyon 3: PID hedef degeri
18: Stiriicti ¢ikis torku (%) (Sadece 00-21 (P. 300) veya 00-22 (P. 370) degeri 3 ~ 0~ 1000.0V 02-00 P.500 . 4: PID geribesleme sinyal 1
6 ayarli oldugu zaman gegerli) 01-04 P.19 Ana voltaj 99999 segimi -
- — " 99999: Giris voltajina bagh olarak degisir 5~10 : Rezerve
19: Dijital giris terminal durumu — —
20: Dijital cikis terminal durumu 0: Dogrusal hizlanma / yavaslama egrisi 1:PTC
21: Aktif calisan tasiyici frekansi 01-05 .29 Hizlanma/Yavaslama 1: S model hizlanma / yavaslama egrisi 1 o 12 : PT100
22: 3-5 giris terminallerinin (MA/V) temsili sinyal degeri (mA) Egrisi Segimi 2: S model hizlanma / yavaslama egrisi 2 13: VF bagimsiz fonksiyon
23: Senkron motorun rotor kutup pozisyonu (00-21 (P. 300) = 5 aktif edildiginde 3: S model hizlanma / yavaslama egrisi 3 02-01 P.501 4-5 terminali fornksiyonu 02-00 ile ayni 1
ke i t t tik kut i osteri - ~ ~
:Z losﬂenn n:?_l o; r?forkmanye ik kutup pozisyonunu gésterir) 01-06 P.7 Hizlanma zamani 0~360.00s/0 ~ 3600.0s 20.00s 02-02 P.504 3.5 terminali fonksiyonu 02-00 fle ayn! 0
- Vieveut hedef Trekanst 0~360.00s/0~3600.0s : 5.5K/3.7KG~7.5/5.5KG model 10.00s T TR——— ;
25 : PTC yiizde girisi 01-07 P.8 Yavaslama zamani — 02-03 P.503 erminali fonksiyonu 02-00 ile ayni 0
26 : Sabit basing sisteminin hedef basing ve geri beslemesi 0~360.00s/0~3600.0s : 11K/7.5KG ve lstil model 30.00s 0: Cikis frekansi, 02-51 (P.55) frekans gériintiileme referansi %100. 0
27 : Motor hizi 0108 P21 Hizlanma/Yavaslama 0: Zaman artis1 0.01s 0 1.Cikis akimi, 02-52 (P.56) degeri 100%.
28 : Gg (Power) faktori Z: irimi :
— I<I}( : G)" o aman Birimi 1: Zaman artis1 0.1s 2: Gikig DC bus voltaji, OV seviyesi %100.
: Kullanilan Giig (Power,) i . ~
n PR " PR 01-09 P.20 HizlanmalYavaslama 50Hz sistem ayar: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz 3: Cikis siriiciniin sicaklik yiikselme toplami orani, NTC seviyesi %100.
0: Cikis frekansini gsterir (mekanik hiz gosteriimez) -
Referans Frekansi 60Hz sistem ayari: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz - - : : ; ;
00-08 p.37 Hiz displayi 0.1~5000.0 0.0 4: Cikis AC surici elektronik termik orani, elektronik termik role galistyor
1~50000 0~30.0% : 5.5K/3.7KG~7.5K/5.5KG model 3.0% (06-00(P.9)*0) veya AC sirictiniin IGBT modulinin elektronik termik
- rélesi galisiyor (06-00(P.9)=0) degeri %100.
X0 : Hiz displayi segimi birimi 1 01-10 P.0 Tork Kuvveti Arttirma 0~30.0% : 11K/7.5KG~55K/45KG arasi model 2.0% - -
- — 5: Hedef frekans, 02-51(P.55) frekans displayi referansi %100.
X1 : Hiz displayi segimi birimi 0.1 0~30.0% : 75K/55KG ve tstii model 1.0% - - - - -
" 6: Sabitlenmis seviye ¢iksI, voltaj veya akim gikis seviye 02-54(P.541) /
00-09 P.259 Hiz birimi segimi 0X : Noktalt basamak olmadan gtig kullanimi 1 01-11 P.13 Baslangig Frekansi 0~60.00Hz 0.50Hz AM1  gkis  fonksiyonu 02-53(P.539)'den ayarlanir.
1X : Noktali bir basamak ile gtig kullanimi 0: Sabit tork yiiklere uygulanablir (Or: Konveyor bant vb.) 02-04 P.54 segim ’ 7: Cikis voltajy, stiriicti voltaj orani %100 0
2X : Noktalt iki basamak ile giig kullanimi 1: Degisken tork yiiklere uygulanabilir (Or: Fan ve pompa..vb.) 8: Uyartim akimi, motor akim orani %100. (Sadece 00-21(P.300) veya
00-10 Rezerve Rezerve Rezerve - - o - 2, 3: Artan / Azalan yiiklere uygulanabilir 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli iken gegerli)
01-12 P.14 Yk tipi segimi 4: Cok noktalr V/F egrisi 0 - -
A/B kasa : 1~15 kHz 2 kHz 5~ 13: Ozel iki-nokta V/F egrisi 9: Cikis torku, motor tork oraninin 2 kat .MUOA(Sadgce 00-21(P.300) ve
CID kasa : 1~10 kHz 2 KHz 14 VIF tam bagimsiz mod 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli iken gegerli)
00-11 P.72 Taslyici frekansi EF kosa - 19 KHz Py 15: V/F yari bagimsiz mod 10: Gikis giict, motor gtig oranin iki kati %100.
G/t kasa - 1-4 KHz >z 01-13 P15 JOG frekansi 0~650.00Hz 5.00Hz 11: Yiiksek hizli pulse, 100.00KHz %100.
Soft-PWM taslyici 0: Soft-PWM calisma yok 01-14 P16 JOG Hizlanma / 0~ 360.008/0 ~ 3600.0: 0.50 12: Motor hizi, 02-51(P.55) seviyesini %100 gdsterir.
00-12 P.31 o N X 0 - . Yavaslama Zamani -00s 08 S . -
calisma segimi 1: 00-11(P.72)< 5 iken, Soft-PWM gegerli (Sadece V/F kontrolde uygulanir) 13 : PLC analog gikis, detayl bilgi igin SF3 gémiilii PLC komutlarini
. - 0: Serbest durma 01-15 P.28 Ciks frekans filtre 0~1000ms oms inceleyiniz.
00-13 P.71 Durus tipi segimi - 1 zamani
1: Rampali durma 0~ 650.00Hz o 6: Siirekli seviye gikisl, voltaj veya akim seviyesi 02-53(P.539)'den
Stop fonksiyonu 0: STOP butonuna basildiginda calisma sadece PU ve H2 modda durur 01-16 P91 Frekans Atlama 1A : 99999 0205 p.537 AM2 gikis terminali ayarianir. o
00-14 P.75 1 . . i i . i
segimi 1: STOP butonuna basildiginda galisma tiim modiarda durur. 99999 : gegersiz fonksiyonu 0~5, 7~13: 02-04 ile ayn1.
0~650.00Hz
01-17 P.92 Frekans Atlama 1B 99999 02-06 P.185 Oranti baglanti kazanci 0~100% 0%
99999 : gegersiz




Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi X
Ayar| Degeri
0: Yardimei frekans fonksiyonu yok.
1: Galisma Frekansi = Ana frekans + Yardimci Frekans (2-5 terminali) 0
2: Galisma Frekansi = Ana frekans + Yardimci Frekans (4-5 terminali)
3: Calisma Frekansi = Ana frekans - Yardimci Frekans (2-5 terminali)
4: Galisma Frekansi = Ana frekans - Yardimci Frekans (4-5 terminali)
02-07 P.240 Yardimci Frekans
5: Galisma Frekansi = 2-5 terminalinden % olarak verilen oranti baglanti
6: Calisma Frekansi = 4-5 terminalinden % olarak verilen oranti baglant
7: Galisma Frekansi = 3-5 terminalinden % olarak verilen oranti baglanti
8: Calisma Frekansi = Ana frekans + Yardimci Frekans (3-5 terminali)
9: Galisma Frekansi = Ana frekans - Yardimci Frekans (3-5 terminali)
0: Gegerli sinyal érnekleme araligi 0~5V.
1: Gegerli sinyal 6rnekleme araligi 0~10V.
2: Gegerli sinyal 6rnekleme araligi 0~-5V.
02-08 P.73 2-5 sinyal segimi 1
3: Gegerli sinyal 6rnekleme araligi 0~-10V.
4: Gegerli sinyal érnekleme araligi -5 ~ +5V.
5: Gegerli sinyal 6rnekleme araligi -10 ~ +10V.
2-5 maksimum galisma 50Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz
02-09 P.38
frekansi 60Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz
02-10 P.60 2-5 filtre zamani 0~2000ms 30ms
02-11 P.139 2-5 voltaj sinyali bias orani -100.0%~100.0% 0.0%
02-12 P.192 25 minimum giris pozitf 0~10.00v 0.00v
voltajl
02-13 P.193 25 maksimum giris pozi | 40 g0y 10.00V
voltaji
2-5 terminali minimum
02-14 P.194 pozitif voltaja karsilik gelen -100.0% ~ 100.0% 0.0%
ylizde (%)
2-5 terminali maksimum
02-15 P.195 pozitif voltaja karsilik gelen -100.0% ~ 100.0% 100.0%
ylizde (%)
02-16 P.512 25 minimum giis negatit | o _ 44 ooy 0.00v
voltajl
02-17 P.513 25 maksimum giris negatit | 40 oy 0.00v
voltaji
2-5 terminali minimum
02-18 P.510 negatif voltaja karsilik -100.0% ~ 100.0% 0.0%
gelen yiizde (%)
2-5 terminali maksimum
02-19 P.511 negatif voltaja karsilik -100.0% ~ 100.0% 0.0%
gelen yiizde (%)
0: Gegerli sinyal 6rnekleme araliy1 4~20mA.
02-20 P.17 4-5 sinyal segimi 1: Gegerli sinyal érnekleme araligi 0 ~ 10V. 0
2: Gegerli sinyal 6rnekleme araligi 0 ~5V.
0221 P39 4-5 maksimum calisma 50Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz
frekansi 60Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz
02-22 P.528 4-5 filtre zamani 0~2000ms 30ms
4-5 akim/voltaj sinyali bi
0223 P.505 amivollal sIvaltBIas: 1 - _100.0% ~ 100.0% 0.0%
orani
0: Baglanti kesilmesi ayari yok
4-5 baglanti kesilmesi 1: OHz'e yavaslar, dijital ¢cikis terminali alarmi kapatir
02-24 P.184 0
ayari 2: AC siriicti aniden durur ve panel “AErr” alarm gdsterir.
3: Kesilmeden 6nceki frekans ile galisir, I/O ile alarm ¢ikisi verir.
02-25 P.198 4-5 minimum giris 0~20.00mA 4.00mA
02-26 P.199 4-5 maksimum giris 0~20.00mA 20.00mA
4-5 mini kim / voltaj
02-27 P.196 rminimum aim FYOR&I 150 0% ~ 100.0% 0.0%
karsilik gelen ytzde (%)
P.197 4-5 maksimum akim /
02-28 : voltaja karsilik gelen ylizde -100.0% ~ 100.0% 100.0%
(%)
0: Gegerli sinyal 6rnekleme araligi 4 ~ 20mA.
02-29 P.531
3-5 sinyal segimi 1: Gegerli sinyal 6rnekleme araligi 0~ 10V. 1
2: Gegerli sinyal 6rnekleme araligi 0~ 5V.
i 50Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz
- k: |
02-30 P.508 3-5 maksimum galisma
frekansi 60Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz
02-31 P.527 3-5 filtre zamani 0~2000ms 30ms
-5 ak Itaj sinyali bi
02-32 P.507 35 akimivoltaj sinyalibias | 10 094 - 100.0% 0.0%
orani
0: Baglanti kesilmesi ayari yok.
3-5 baglanti kesilmesi 1: OHZ'e yavaslar, dijital gikis terminali alarmi kapatir.
02-33 P.545 0
ayari 2: AC siiriicii aniden durur ve panel “AErr” alarm gosterir.
3: AC slricu baglanti kesilmeden o6nceki frekans ile galismaya devam
eder. Dijital ¢ikis terminali alarmi kapatir.
0234 P.548 35 minimum giris akim / 0~10.00v 0.00v
voltaj
0235 P.549 35 maksimum akim / 0~10.00v 10.00V

voltaj

Fabrika Set Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi . Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi .
Ayarn Degeri Ayan Degeri
3-5 mininmum akim / 20: STF+RL+RM
02-36 P.546 voltaja karsilik gelen yiizde | -100.0% ~100.0% 0.0% 22: STF+RT+RL
(%) 23: STR+RT+RL
24: STF+RT+RM
3-5 maksimum akim / 25: STR+RT+RM
02-37 P.547 voltaja karsilik gelen yiizde -100.0% ~ 100.0% 100.0% 26: STF+RT+RL+RM
(%) 27: STR+RT+RL+RM
- 28: RUN (AC Siiriicii ileri galisir)
02-38 P.526 HDI filtre zamani 0~2000ms 10ms 29: STF/STR (RUN ile kullanilir, STF/STR "ON” iken, AC Strticii Geri ve
— STF/STR is “OFF” iken, AC stirticii Ileri calisir)
02-39 P.524 HDI giris minimum frekansi | 0 ~ 100.00kHz 0kHz 30: RES (harici reset fonksiyonu)
HDI giris maksimum _ 31: STOP (STF-STR terminali veya RUN sinyali ile g kablolu ¢alismada
02-40 P.525 frekans! 0~ 100.00kHz 100kHz kullanilir)
HDI giris minimum 32: REX (goklu-hiz ayari (16 seviye))
02-41 P.522 frekansa karsilik gelen -100.0% ~ 100.0% 0.0% 33: PO (“harici modda", programlanmis ¢alisma modu segilir)
yiizde (%) 34: RES_E (Harici reset sadece alarm off oldugu zaman gecerli olur)
HDI giris maksimum 35: MPO (“harici modda” manual ¢alisma saykil modu segilir.)
02-42 P.523 frekansa karsilk gelen -100.0% ~ 100.0% 100.0% 36: TRI (Uggen dalga fonksiyonu segilir)
ylizde (%) 37: GP_BP (AC siricii ve sebeke beslemesi arasinda belli frekans
HDO frekans garpan 0: FM fonksiyonunu HDO terminali gikis fonksiyonu olarak seg. tizerinde otomatik gecis)
02-43 P.74 Katsays1 1~9000: Terminal ¢ikisinda galisan frekansin 02-43(P.74) katini kare dalga 0 38: CS ( Sebeke beslemesine manual gegis)
ulse seg.
£ < 39: STF/STR +STOP (RUN aktif oldugu zaman motor geri déner. RUN
0: Cikis frekansi, 02-51 (P.55) frekans display referansi %100
40: P_MRS (AC Siiriict ¢ikisi aniden durur. MRS pulse sinyal girisidir)
1: Cikis akimi, 02-52 (P.56) akim goriintileme referansi %100
41: PWM frekans ayari
. i ivesi %
2: Cikis DC bus voltaji, OV seviyesi %100 42: Rezerve
3: Cikis siriictiniin sicaklik ylikselme toplami orani, NTC seviyesi %100 43: RUN_EN (Diiital giris terminali cal e
4: Cikis AC surtct elektronik termik orani: . _EN (Dijtal giris terminali alisma aklif)
Elektronik termik role galisiyor (06-00(P.9)*0) veya AC siiriiciiniin IGBT 44: PID_OFF (Dijital giris terminali PID durdurma akif)
modiiliiniin elektronik termik rélesi galisiyor (06-00(P.9)=0) degeri %100 45: Ikinci mod
5: Hedef frekans, 02-51(P.55) frekans displayi referansi %100 -
02-44 P.543 FM gikis fonksiyonu secimi | 6: Sabitlenmis seviye cikisi, voltaj/akim cikis seviye 02-54(P.541)'den 0 46~56 : Rezerve
7: Cikis voltaji, siirlicii voltaj orani %100 57: Yiiksek-hizli pulse giris fonksiyonu
8 : Uyartim akimi, motor akim orani %100. (Sadece 00-21(P.300) veya . o 58: Analog terminal 2-5 dnceligi
00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli iken gegerli) 03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi 59: Analog terminal 3-5 éncelii 0
9: Gikis torku, motor tork oraninin 2 kati %100.(Sadece 00-21(P.300) ve : Analog terming onceld
00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli iken gegerli 60: PLC Baslatma/Durdurma
10: Gikis guict, motor gii¢ oranin iki kati %100 61~64 : Rezerve
11: Yiiksek hizli pulse, 100.00KHz %100. 65: Harici hizlanma/yavaslama durdur
12: Motor hizi, 02-51(P.55) seviyesini %100 gdsterir 66: Harici stop'a zorla
0: AM1-5 terminalinden 0~10V voltaj gikis1. 67~71 : Rezerve
1: Rezerve 0 72 : Pompa 1 manual soft start
02-45 P.64 AM1 gikis sinyali segimi 73 : Pompa 2 manual soft start
2: AM1-5 terminalinden 0~20mA akim ¢ikisi.
74 : Pompa 3 manual soft start
3: AM1-5 terminalinden 4~20mA akim ¢ikis!. 75 : Pompa 4 manual soft start
02-46 P.191 AM1 gikis gain 0~150.00% 100% 76 : Pompa 5 manual soft start
02-47 P.190 AM1 ¢ikis bias 0~ 150.00% 0.00% 77 : Pompa 6 manual soft start
02-48 P.538 AM2 ¢ikis sinyal segimi 02-45 ile ayni 0 78 : Pompa 7 manual soft start
02-49 P536 | AM2gkis gain 0~150.00% 100% 79 : Pompa 1 anza
X 80 : Pompa 2 ariza
02-50 P.535 AM2 gikis bias 0~ 150.00% 0.00%
81 : Pompa 3 ariza
0251 b5 A,nalog cikis frekans 50Hz system: 1.00 ~ 650.00Hz 50Hz 82 : Pompad arza
display referansi 60Hz system: 1.00 ~ 650.00Hz 60Hz 83 : Pompa 5 ariza
0252 b 56 Analog gikis akim monitor 0~500.00A: Kasa G alti modeler Modele 84 : Pompa 6 ariza
’ referans 0~5000.0A: Kasa G ve Ustii modeller gore 85 : Pompa 7 ariza
02-53 P.539 AM2 sabit ¢ikis seviyesi 0~100.0% 0.0% 86 : Tim pompalar igin ariza
i 87~89 : Rezerve
02-54 P.541 AMI/FM sabit gikis 0~100.0% 0.0% - —
seviyesi 90 : Kuyunun Ust seviyesi
02-55 P.592 PT100 voltaj seviye 1 0~10.00V 5.00vV 91 : Kuyu su seviyesinin alt seviyesi
02-56 P.593 PT100 voltaj seviye 2 0~10.00V 7.00V 92 : Yangin modu komutu 1 (RUN Komutu ile)
02-57 P.594 :Z;;?;e"iy‘” baslangig 0~ 650.00Hz 0.00Hz 93 : Yangin modu komutu 2 (RUN Komutu olmadan)
i 99999 : Terminal fonksiyonu ilave segimi yok
02-58 P.595 PT1»EU seviye 1 bastangic | _ 50045 60s - — -
gecikme zamani 03-01 P.84 STR fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 1
FM kalibrasyon - .
02-59 P.187 parametresiy 0~9998 450 03-02 P.86 RES fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 30
03-03 P.80 MO fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 2
4) Dijital Giris / Cikis Parametreleri Grup 03 03-04 P.81 M1 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 3
B Fabrika Set 03-05 P.82 M2 fonksiyonu secimi 03-00 ile ayni 4
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi ) -
Ayan Degeri 03-06 P.126 M3 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 5
0: STF (AC siiriic ileri galigir) P
( salen) 03-07 P.127 M4 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 8
1: STR (AC sirci geri galisir) 03001
¥ ) M5 fonksi imi -00 ile ayni
2: RL (Goklu-hiz diistik hiz) 03-08 P.128 fonksiyonu segimi 7
3: RM (Goklu-hiz orta hiz) 03-09 P.550 HDI terminal fonksiyonu 03-00 ile ayni 57
4: RH (Coklu-hiz yiiksek hiz) 0: RUN (AC Siriicti ¢alisiyor)
5: AU (Analog terminal 4-5 énceligi) 1: SU (Cikis frekansina ulasti)
6: Harici termik réle galisma 2: FU (Cikis frekansi algilama)
7: MRS (Gikisi ani durdurma) 3: OL (Asir yiik algllama)
8: RT (AC Sdricti ikinci fonksiyon)
4: OMD (Sifir akim algilama)
03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi 9: EXT (Harici JOG) 0
: ALARM (Alarm algilam
10: STF+EXJ 5 (Alarm algilama) 1
11: STR+EXJ 03-10 P.40 SO1-SE fonksiyonu 6: PO1 (Programlanmis galisma bélim sonu algilama)
12: STF+RT 7: PO2 (Programlanmis ¢alisma periyod sonu algilama)
13: STR+RT 8: PO3 (Programlanmis ¢alisma bekletme algilama)
14: STF+RL 9: BP (AC siriicli ve Sebeke beslemesi ¢alismasi arasinda AC
sirlicli calismasinda iken BP ¢ikis sinyali verecek)
15: STR+RL 10: GP (AC siirlicli ve Sebeke beslemesi galismasi arasinda
16: STF+RM Sebeke beslemesinde GP ¢ikis sinyali verecek)
17- STRERM 11: OMD1 (Sifir akim algilama)
18: STF+RH 12: Pompa 1 frekans donusturiici kontrolt
19: STR+RH




Fabrika Set Fabrika Set Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi . Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi . Grop No. Parametre Adi Ayar Araligi .
Ayar| Degeri Ayan Degeri Ayan Degeri
13: Pompa 1 sebeke kontrolii 0345 P.571 Genil$letlilmi$ dijital gikis 03-10 fle ayni 99999 Programlanmis Calisma
14: P 2 frekans doniistiiriicii kontrolii terminali A13 04-36 P.112 Modu Hizi 2 Hizlanma / 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s
. Pompa 2 frekans donustiricu kontrolt Genisletiimis dijital gikis ] ‘Yavaslama zamani
15: . 03-46 P.572 o v 03-10 ile ayni 99999
5: Pompa 2 sebeke kontroli terminali A14 Programlanmis Galisma
16: Fan anormal sinyali 03-47 P.573 Geni.slet.ilmis dijital gikis 03-10 ile ayni 99999 04-37 P.113 Modu Hizi 3 Hizlanma / 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s
17: RY (AC Surtici h: k terminali A15 Yavaslama zamani
“RY( rlicd hazir gikisi) 03.48 b 574 Genisletilmis dijital cikis 0310 fe aymi 99999 Programlanmis Galisma
18: Bakim alarmi algilama fonksiyonu : terminali A16 4 04-38 P.114 Modu Hizi 4 Hizlanma / 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s
19: OL2 (Asin tork alarm gikis) 0349 pors | Comsetmisditaloks o310 o ayn 99998 T I
terminali A17 Programlanmis Calisma
20: Kapasitér 6mrii anormal i i i inali 04-39 P.115 Modu H 0~600.00s/0 ~ 6000.0: 0.00:
Danili dijital t I . odu Hizi 5 Hizlanma / .00s/ .0s .00s
03-59 P.585 sl dijital gin terminal Sadece okunabilir Oku
21~22 : Rezerve durumunu gériintile Yavaslama zamani
- — Dahili ve ilave ¢ikis Programlanmis Calisma
23: Gig kesintisi sinyali alglama
< vall alg 03-60 P.586 terminali durumunu Sadece okunabilir Oku 04-40 P.116 Modu Hiz! 6 Hizlanma / 0~600.005/0 ~ 6000.0s 0.00s
24: Pompa 3 frekans dénustiriict kontroll gériintile Yavaslama zamani
25: Pompa 3 sebeke kontrolii y ilave dijital giris terminali - Programlanmis Calisma
03-61 P.587 durumunu gériintiile Sadece okunabilir Oku 04-41 P17 Modu Hizi 7 Hizlanma / 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s
26: Pompa 4 frekans donusturicl kontrolt 0362 b 558 Rozorve Yavaglama zamani
27: Pompa 4 sebeke kontrolii Programlanmis Calisma
5) Coklu-hiz parametreleri Grup 04 04-42 P.118 Modu Hizi 8 Hizlanma / 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s
03-10 P.40 28: Pompa 5 frekans dénustiiriict kontroli ) C’ P P odu iz 8 Rizlanma
SO1-SE fonksiyonu 1 Fabrika Set Yavaslama zamani
29: Pompa 5 sebeke kontroli Grop No. Parametre Adi Ayar Araligi A Degeri
yari egeri X
30: Pompa 6 frekans déniistiriicii kontrolii 04-00 P4 Hiz 1 (viiksek hi) 0~ 650.00Hz 60.00Hz 6) Motor Parametreleri Grup 05
31: Pompa 6 sebeke kontroli 04-01 P.5 Hiz 2 (Orta hiz) 0~ 650.00Hz 30.00Hz Fabrika Set
: onlstlirlcl i Grouj No. Parametre Adi Ayar Araligi
32: Pompa 7 frekans donistiriict kontrolli 04-02 P6 Hiz 3 (Disik hiz) 0~650.00Hz 10.00Hz P ¥ G Ayari Degeri
33: Pompa 7 sebeke kontrol 0~ 650.00Hz 0: Parametre auto-tuning fonksiyonu yok
34: Uyku durumu calisma gostegesi 04-03 P24 Hiz 4 X K 99999 1: indiiksiyon motor ile parametre auto-tuning 8lgme [Hareketli motor]
99999: Fonksiyon gegersiz Motor parametresi — - — "
35: Su basinci asir basing géstergesi 05:0 b.301 i fonkei 2: Indiiksiyon motor ile parametre auto-tuning élgme [Sabit motor] 0
04-04 P.25 Hiz 5 04-03 ile ayni 99999 5-00 30 auto-tuning fonksiyonu 3: Online indiiksiyon motor auto-tuning fonksiyonu
36: Su basinci diistik basing gostergesi segimi R
04-05 P.26 Hiz6 04-03 ile ayni 99999 5 : Indiiksiyon motor parametreleri otomatik 6lgme [Motor donmez iken dlgim]
37-38 : Rezerve 04-06 P.27 Hiz7 04-03 ile ayni 99999 8: Senkron motor parametre auto-tuning
39: Uyku pompasi sebeke kontroli ( 16-01~16-07 uyku pompasi - 05-01 P.302 Motor giicti orani 0~ 650.00kW 0.00kW
ayarlanmissa bu fonksiyon gegersizdir. ) 04-07 P.142 Hiz8 04-03 ile ayni 99999 05-02 £.303 Motor kutup says! 0~ 256 2
40: Atksu pompasi sebeke kontrolli ( 16-01~16-07 atiksu pompasi 04-08 P.143 Hiz9 04-03 ile ayni 99999 05-03 P.304 Motor voltaji orant 440 Voltaj : 0~ 510V 440V
ayarlanmissa bu fonksiyon gegersizdir. -
Y 5 yon geg ) 04-09 P.144 Hiz 10 04-03 ile ayni 99999 0504 305 M frek 50Hz sistem : 0~ 650.00Hz 50.00Hz
41: PID geribesleme hatti kesintisi (AEr) alarm - g otor frekansi orani N "
04-10 P.145 Hiz 11 04-03 ile ayni 99999 60Hz sistem : 0~ 650.00Hz 60.00Hz
42: Yangin modu gostergesi - 0~500.00A : G Kasa alti modeller Modele
04-11 P.146 Hiz 12 04-03 ile ayni 99999 05-05 P.306 Motor akimi orani — N
43: Yangin modu bypass gostergesi 0~5000.0A : G Kasa ve Ustii modeller gore
- 04-12 P.147 Hiz 13 04-03 ile ayni 99999 - .
A1-B1-C1 fonk: " 50Hz sistem : 0 ~65000r/dk 1410 r/dk
03-11 P.85 secimi onksiyonu 03-10 ile ayni 5 05-06 P.307 Motor dénme hizi orani
¢! 04-13 P.148 Hiz 14 04-03 ile ayni 99999 60Hz sistem : 0 ~65000r/dk 1710 r/dk
03-12 P.129 S02-SE fonksiyonu segimi 03-10 ile ayni 2 — -
i 0T 04-14 P.149 Hiz 15 04-03 ile ayni 99999 05-07 P.308 Motor uyarim akimi 0~500.00A : G Kasa alti modeller Modele
03-13 P.130 A2-B2-G2 fonksiyonu T e A 0 0~5000.0A : G Kasa ve Gstii modeller gore
) secimi 0: Segim zamani birimi dakika.
. s 04-15 P.100 PO dakika/saniye segimi 1 . . 0~65000mQ : 55K/ 45KG ve alti modeller Modele
03-14 P87 Goklu-fonksiyon dijital giris 0~1023 o 1: Segim zamani birimi saniye. 05-08 P.309 IM motor stator direnci N
) negatif/pozitif lojik segimi 50 Tor b ‘ 0~650.00mQ : 75K/55KG ve istli modeller gore
04-16 P.121 > herbirmin calisma 0~255 0 - 0~65000mQ : 55K/45KG ve alti modeller Modele
yonu 05-09 P.310 IM motor rotor direnci 0~ 650.00mQ - 75K/55KG e
. i P ~650.00mQ : ve Ustli modeller Ore
Goklurfonksiyon dijtal gl 04-17 P.122 PO saykil segimi o-ossdfonkeony pect 0 IM mot t 0~6500.0mH : 55K/45KG ve alti modell Mg dell
03-15 P.88 negatif/pozitif lojik segimi 0~4095 0 : v 1~ 8: Ayara gore dongiisel galisrr. 05-10 P.311 motor stzintt ot ve alti modefler odele
(Asll ve slot3) endiiktansi 0~650.00mH : 75K/55KG ve Ustii modeller gore
0418 P23 PO Hizlanma/Yavaslama 0: Hizlanma zamani 01-06 ile yavaslama zamani 01-07 ile belirlenir. 0 oo o stz IM motor esdeger 0~ 6500.0mH - 55K/45KG ve alts modeller Modele
YT 30T Zaman Ayari Segimi 1: Hizlanma / Yavaslama zamaninin ikisi de 04-35 ~ 04-42 ile belirlenir. " ’ endiktans 0~650.00mH : 75K/55KG ve (stii modeller gore
. ? ~3600.0s P I I
03-16 P.120 Zzamani 0.0s 04-19 P.131 rogramlanmis Calisma 0~650.00Hz 0.00Hz | 0~65000mQ : 55K/45KG ve alti modeller Modele
Diiital giris terminali flt Modu Hizi 1 05-12 P.313 PM motor stator direnci o S
ijital giris terminali filtre 0~650.00mQ : 75K/55KG ve Ustii modeller gore
03-17 p.157 0~2000ms 4ms 04-20 paaz | Programianmis Galisma 0~ 650.00Hz 0.00Hz
zamani Modu Hizi 2 05-13 P.314 PM motor d-eksen 0~ 650.00mH Modele
0318 P58 Eneriji geldiginde Dijital 0: Dijital giris terminali enerji geldiginde pasif o 04-21 P.133 Programlanmis Galisma 0~650.00Hz 0.00Hz - g endiiktans! .00m gore
: ' giris terminali aktif etme 1: Dijital giris terminali enerji geldiginde aktif Modu Hizi 3 PM motor q-eksen Modele
Programlanmis Calisma . - -
03-19 Rezerve Rezerve Rezerve - - 04-22 P.134 Modu Hizi 4 0~650.00Hz 0.00Hz 05-14 P.315 endiktanst 0~650.00mH gore
03-20 P.41 Frekansa ulasildi arag: 0~100.0% 10.0% g Programlanmis Calisma - e
$ 3 o o 04-23 PASS | G Hz 5 0~650.00Hz 0.00Hz 0515 P.316 :;\:lsra"yol;?r geri-emf 0~ 6500.0V/krpm M:;eele
03-21 P42 lleri yonde cikis frekansi 0~650.00Hz 6.00Hz 04-24 P36 Programlanmis Calisma 0~650.00Hz 0.00Hz 0~ 6.5000kg. m?: 5.5K/7.5KG ve alt modeler Modele
algilama Modu Hizi 6 05-17 P.318 Dénme ataleti 0~ 65.000kg. m?: 7.5K/11KG~ 90K/110KG modeller N
Programlanmis Calisma - ) P gore
0322 P43 Geri yonde cikis frekansi 0~650.00Hz 9900 04-25 P.137 Modu Hizt 7 0~ 650.00Hz 0.00Hz 0~ 650.00kg. m?: 110K/132KG ve istii modeller
- . algilama 99999: 03-21 i 05-18 P.319 Yik ataket orani 0~600.0 1.0
: 03-21(P.42) ayari ile ayni 04-26 P.138 Programlanmis Calisma 0~650.00Hz 0.00Hz
~200.0° i Modu Hizi 8 i i 05-22 P.332 ikini motor giici orani oo 0-00KW 99999
Sifir akim algilama 0~200.0% g g 99999
0523 Pez seviyesi 99999: Fonksi if 5.0% Programlanmis Galisma -
: Fonksiyon pasi — -
yonp 04-27 P.101 Modu Hizi 1 Galisma 0~6000.0s 0.0s 05.23 P 333 Ikinci motor kutup 0-25 99999
0~100.00s Zamani sayisi 99999
03-24 P.63 Sifir akim algilama zamani 0.50s o-510v
: i i ) ~5
99996: Fonksiyon pasif Programlanmis Calisma 05-24 P.334 ikinci motor voltaj orani 99999
Genisletiimis dijtal giris 04-28 P.102 Modu Hizi 2 Galisma 0~6000.0s 0.0s 99999
03-25 P.551 ) N i M1'0 ’ 03-00 ile ayni 99999 Zamani ikinci motor frekans 0~650.00Hz
erminall 05-25 P.335 99999
Programlanmis Calisma orani 99999
0326 P.552 Geni.slelt.ill\r;i1$1dijital giris 03-00 ile ayni 99999 04-29 P.103 gﬂodu Hizi 3 Calisma 0~6000.0s 0.0s 0~500.00A: Kasa G alt: modeler
terminali aman 05-26 P.336 ikinci motor akim orani | 0~5000.0A: Kasa G ve iistii modeller 99999
T . Programlanmis Calisma
Genisletiimis dijital
03-27 P.553 enietims diital ars 03-00 ile ayni 99999 04-30 P.104 Modu Hizi 4 Calisma 0~6000.0s 0.0s 99999
terminali M12 Zomam o527 o337 ikinci motor dénme hizi | 0~ 65000r/dk 50090
03-28 P.554 fe"'?'elt‘"a'f;““a' are 03-00 fle ayni 99999 Programlanms Galsma ) orani 99999
erminali
— 04-31 P.105 Modu Hizi 5 Galisma 0~6000.0s 0.0s P 0~500.00A: Kasa G alti modeler
Genisletilmis dijital giris ; Ikinci motor uyarm
03-29 P.555 A 03-00 ile ayni 99999 Zamani 05-28 P.338 0~5000.0A: Kasa G ve Ustii modeller 99999
terminali M14 akimi
g i - Programlanmis Calisma 99999
Genisletilmis dijital giris ;
03-30 P.556 terminali M15 03-00 ile ayni 99999 04-32 P.106 Modu Hizi 6 Galisma 0~6000.0s 0.0s i ™ 0~ 65000mQ : 55K/45KG ve alti modeler
inci motor stator
Genisletilmis dijtal giris Zaman! 05-29 P.339 direnci 0~650.00mQ : 75K/55KG ve iistii modeller 99999
03-41 P.567 terminali negative/pozitif 0~65535 0 oass o0 Programlanmis Calisma 0~ 60000 0 99999
" - 107 ~ . .
Iojik Modu Hizi 7 Galisma s s o 0~ 65000mQ : 55K/45KG ve alti modeler
Genisletiimis dijital cikis Zamani 05-30 P.340 Hanet mator {IM) rotor 0~650.00mQ : 75K/55KG ve (st modeller 99999
03-42 P.568 terminali A10 03-10 ile ayni 99999 Programlanmis Calisma ’ direnci - - © ISt mode™e
— 04-34 P.108 Modu Hizi 8 Galisma 0~6000.05 0.0s 99999
Genisletiimis dijital ¢ikis ¥
03-43 P.569 B el ers 03-10 ile ayni 99999 Zamani ine oo (M) sty | 3000mH : SSKU4SIKG ve alt modsler
Programlanmis Galisma 05-31 P.341 N 0~650.00mH : 75K/ 55KG ve Ustii modeller 99999
Genisletilmis dijital gikis . enduktansi
03-44 P.570 03-10 ile ayni 99999 04-35 P.111 Modu Hizi 1 Hizlanma / 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s 99999

terminali A12

Yavaslama zamani




Fabrika Set
Group No. Parametre Adi Ayar Araligi X
Ayar| Degeri
. 0~6500.0mH : 55K/45KG ve alti modeler
Ikinci motor (IM)
05-32 P.342 . 0~650.00mH : 75K/55KG ve Ustii modeller 99999
esdeger endiktans
99999
. 0~65000mQ : 55K/45KG ve alti modeler
Ikinci motor (PM) stator
05-33 P.343 gi X 0~650.00mQ : 75K/55KG ve st modeller 99999
irenci
99999
ikinci motor (PM) 0~ 650.00mH
05-34 P.344 99999
d-eksen endiktansi 99999
ikinci motor (PM) 0~650.00mH
05-35 P.345 99999
g-eksen endiiktansi 99999
ikinci motor (PM) 0~6500.0V/krpm
05-36 P.346 99999
geri-emf katsayisi 99999
0~6.5000kg.m? : 7.5K/5.5KG ve alti modeler
ikinci motor dénme 0~65.000kg.m? :  11K/7.5KG ~ 110K/90KG modeler
05-38 P.394 X 99999
ataleti 0~650.00kg.m?: 132K/110KG ve Ustii modeller
99999
Tlimni . 0~600.0
Ikinci motor yiik atalet
05-39 P.395 99999
orani 99999
7) Koruma Parametreleri Grup 06
Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi . X
Degeri Degeri
06:00 o Elektronik termik réle 0~500.00A: Kasa G alti modeller Modele
i ' kapasitesi 0~5000.0A: Kasa G ve iistii modeller gore
Durma engeli galisma
06-01 P.22 o 0~400.0% 120.0%
seviyesi
Seviye diisiirme telafi 0~150.0%
06-02 P.23 ’ o - 99999
faktord 99999: Durma engeli galisma seviyesi 06-01(P.22) ayar degeridir.
Durma 6énleme islemi 50Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 50.00Hz
06-03 P.66 azaltma baslangig
60Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz
frekansi
Meveut durma 0: Mevcut Hizlanma/yavaslama zamanina gore
06-04 P.220 hizlanma yavaslama 1: .Bi.rin?i hizlanma/yavaslama zamanina g.;.ére 3
o 2: |kinci hizlanma/yavaslama zamanina gére
zamani seimi 3: En iyi hizlanmalyavaslama zamani otomatik hesaplama
0 : E@er regeneratif fren gérev peryodu 3% belirlenmisse, 6-06(P.70)
Rei tif parametresi gegersiz olur. 0
ejeneratif fren
06-05 P.30 g 1: Regeneratif fren gorev peryodu degeri 06-06(P.70) parametresinden
fonksiyonu segimi ayarlanir.
2 : Harici fren Unitesi koruma fonksiyonu ( D kasa ve ustii modeller ) 2
Ozel regeneratif fren
06-06 P.70 L 0~100.0% 0.0%
gobrev peryodu
Taslyici frekansi 0: Taslyici frekans orani, ayarlanan tasiyici degerine gére yiik akimi limitleme.
06-07 P.263 0
dlslrme koruma ayari 1: Akim oran, sicaklik ve yiik akimina gore tasiyiciyi limitler.
Asiri Tork Algilama
06-08 P.155 . 0~200.0% 0.0%
Seviyesi
Asiri Tork Algilama
06-09 P.156 0.1~60.0s 1.0s
Zamani
Asiri Tork Algilama 0: Asiri tork algilama sonrasi OL2 alarm géstermez ve AC sirlicli galismaya
06-10 P.260 ' - devam eder. 1
Calisma Segimi 1: Asiri tork algilama sonrasi OL2 gésterir ve AC suriicii calismasi durur.
Yeniden baslamada
06-11 P.160 (restart) durma 0~150.0% 100.0%
seviyesi
0: RUN oldugu zaman FAN calisir ve STOP’tan 30 sn sonra FAN durur.
1: AC siirlicliye eneriji verilince FAN calisir ve enerji kesilince FAN durur.
Sogutma Fani 2: Sogutucunun sicakligi 40°C’yi gectiginde FAN calisir ve AC sriicii enerjisi
06-12 P.245 Y N N v oecty G ! 0
Calismasi kesilince FAN durur.
3: Sogutucunun sicakligi 60°C’yi gegtiginde FAN calisir ve 40°C’nin altina
dustigi zaman FAN durur.
Girig faz hatas! 0: Faz hatasi koruma fonksiyonu yok
06-13 P.281 - PE Sstori 0
korumasi segimi 1: Faz hatasi korumasi, ¢alisma paneli “IPF” alarm gosterir ve gikis durur.
SCP Kise devre 0: Cikis kisa devre koruma fonksiyonu yok.
06-14 P.287 . 1: E@er ¢ikista kisa devre varsa, galisma paneli “SCP” alarm gosterir ve gikis 1
koruma fonksiyonu
durur.
0: Alarm ver ve calismaya devam et
PTC alarm galisma :
06-15 P.533 calis 1: Alarm ver ve yavaslayarak dur 0
modu 2: Alarm ver ve serbest dur
3: Alarm yok
PTC seviyesi yiizdesi 0.0%
06-16 P.534 0~100.0%
(%)
Bakim alarm 0: Bakim alarmi yok
06-17 P.261 N N N 0
fonksiyonu 1~9998 giin: Bakim alarmi gikis sinyali zaman ayari
Calisma GF algilama 280k/315KF modeli ve alti:0~100.0% 50.0%
06-19 P.282 o
seviyesi 315K/355KF modeli:0~100.0% 70.0%
Cikis faz hatasi 0: Cikis faz hatasi korumasi segimi yok
06-20 P.262 . 1: Cikis faz hatasi korumasi, galisma paneli “LF” anormal alarmi gosterir ve 0
korumasi segimi P
suriict ¢ikist durdurur.
06-21 P.705 Disiik voltaj seviyesi 310 ~ 440V : 440V modeli 310V
Regeneratif fren
06-22 P.706 o 410~ 800V : 440V modeli 720V
calisma seviyesi
06-23 P.707 Voltaj durma seviyesi 410~ 800V : 440V modeli 760V
Kapasitér omri
06-24 P.708 0~1 0
algilama
Kapasitor omri
06-25 P.709 0~100.0% 100.0%
algilama seviyesi
Kapasitor omrii 0: Anormal sinyal yok
06-26 P.710 Oku

algilama sonucu

1: Elektrolitik kapasitér anormal.

Fabrika Set Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi ] . Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi .
Degeri Degeri Ayan Degeri
0: No parity
y Toplam motor galisma - COM1 Parity kontrol
06-27 P.292 zamant (dakika) 0~ 1439 dk 0 dk 07-05 P50 - 1: 0dd 0
2: Even
06-28 P23 | IoPlam molorcalsma | g _geq9 gin 0 giin T OR sadece
zamani (glin) 07-06 P51 COM1 CRILF segimi P 1
Toplam motor galisma _ : v
06-29 P.296 zoman (dakika) 0~ 1439 dk 0 dk 0:1. 7, N, 2 (Modbus, ASCI)
06-30 p.297 Toplam m"otor calisma 0~9999 giin 0 giin 1:1,7, E, 1 (Modbus, ASCII)
zamani (giin) 07-07 P54 COM1 Modbus 2:1,7,0, 1 (Modbus, ASCII) 4
06-31 P.298 (;.Ikw glicli (duistik 16 Oku Oku ' haberlesme formati 3:1, 8, N, 2 (Modbus, RTU)
bit) 4:1, 8, E, 1 (Modbus, RTU)
06-32 P.299 Cikig glicd (ylksek 16| Oku Oku 5: 1,8, 0, 1(Modbus, RTU)
bit) COM1 haberlesme
06-40 P.288 Alarm kod sorgusu 0~12 1 07-08 P52 tekrar deneme sayisi 0-10 !
06-41 P.289 Alarm kod display Oku Oku COM1 haberlesme 0~999.8s: Haberlesme zaman asimi testi icin set degeri kullanilir.
n 07-09 P.53 99999
06-42 P.290 Alarm mesaj sorgusu 0~10 0 kontrol zaman araligi 99999: Haberlesme zaman asimi testi yok.
06-43 P.291 Alarm mesaj display Oku Oku COMA1 Haberlesme 0: Uyar ve durdur
07-10 P.153 0
06-44 P.740 E1 Oku Oku hatas| davranisi 1: Alarm gésterme ve galismaya devam et
06-45 P.741 E2 Oku Oku Haberlesme EEPROM 0: Haberlesme modunda parametreleri RAM ve EEPROM igine yaz.
07-11 P.34 0
06-46 P.742 E3 Oku Oku yazma segimi 1: Haberlesme modunda parametreleri sadece RAM igine yaz.
06-47 P.743 E4 Oku Oku 07-15 P.800 CANopen slave adres 0~127 0
06-48 P.744 E5 Oku Oku 0: 1 Mbps
06-49 P.745 E6 Oku Oku 1: 500 Kbps
- 2: 250 Kbps
06-50 P.746 E7 Oku Oku 07-16 P.801 CANopen hizi : P 0
06-51 P.747 E8 Oku Oku 3: 125 Kbps
06-52 P.748 E9 Oku Oku 4: 100 Kbps
06-53 P.749 E10 Oku Oku 5: 50 Kbps
0: Node reset durumu (Node reset) 0
06-54 P.750 ET Oku Oku 1: Haberlesme reset durumu (Com Reset)
06-55 P.751 E12 Oku Oku 0717 P 802 CANopen haberlesme 2: Boot up durumu (Boot up)
06-56 P.752 E1 alarm gikis frekansi Oku Oku ’ durumu 3: On calisma durumu (Pre operation) o
06-57 P.753 E1 alarm ¢ikis akimi Oku Oku 4: Galisma durumu (Operation)
- 5: Stop durumu (Stop)
06-58 P.754 E1 alarm ¢ikis voltaji Oku Oku N . —
TP ——— 0: Durum kullanimi igin hazir degil
06-59 P.755 . Oku Oku 1: Baslangi¢ durumu engelle
ylkselme toplam orani "
06-60 P.756 E1 alarm PN voltaji Oku Oku 2: Galismaya hazir durumu (Ready to switch on)
06-61 p.757 E1 alarm  siriicd oK 07-18 P.803 CANopen kontrol 3: Galisma durumunda (Switched on) 0
- i calisma zamani Oku u durumu 4: Calisma aktif durumu (Enable operation)
06-62 P.758 E1 alarm surlci Oku Oku 7: Hizli stop aktif durumu (Quick stop active)
galisma durumu kodu 13: Hata tepkisi aktivasyon durumu (Err reaction activation)
06-63 P.759 E1 alarm (yil/ay) Oku Oku 14: Hata durumu (Error)
06-64 P.760 E1 alarm (giin/saat) Oku Oku 0 : Modbus protokol
E1 alarm 07-25 P.810 PU Haberlesme 1 : Shilhi tokol 1
06-65 P.761 ’ _ Oku Oku - : rotokolii secimi : Shifhin protoko
(dakika/saniye) P i 2 : PLC protokol ( Shihlin dahili PLC kullanildi§i zaman aktif )
06-70 P.766 E2 alarm ¢ikis frekansi Oku 07-26 P.811 PU converter istasyon 0~254 0
06-71 P.767 E2 alarm gikis akimi Oku 0 : Baud rate 4800bps
06-72 P.768 E2 alarm ¢ikis voltaji Oku 1 : Baud rate 9600bps
0673 P.769 E"zkala|rm ilcalkhk Oku 0727 . PU Seri haberlesme 2 : Baud rate 19200bps ]
ylikselme toplam orani hizi 3 : Baud rate 38400bps
06-74 P.770 E2 alarm PN voltaji Oku Oku 4 - Baud rate 57600bps
06-75 P.771 E2 alarm siriicd Oku Oku 5 : Baud rate 115200bps
calisma zamani
E2 alarm siirlicti calisma Oku 0 : 8bit
-7 P.772 &
06-76 durumu kodu Oku 07-28 P.813 PU data uzunlugu . 0
06-77 P.773 E2 alarm (yil/ay) Oku Oku 1 it
06-78 P.774 E2 alarm (gin/saat) Oku Oku 07-29 P.814 PU stop bit 0 : 1bit 0
1 : 2bit
06-79 P.775 E2 alarm (giin/saat) Oku Oku d
XXOOfF Y ok " I " PU Parity kontrol 0 : no odd-even check
Off Yangin modu kapal (normal mod) 07-30 P.815 > 1: odd check 0
XXX1:lleri calisma (yangin modunda AC motor siriictisi ileri galisir) segenegi 2 - even check
XXX2: Geri galisma (yangin modunda AC motor siirliciisli geri galisir) 1: CR sadece
XX0X:Bypass kapali (bypass fonkksiyonunu pasif) 07-31 P.816 PU CRILF segimi - 1
XX1X:Bypass acik (bypass fonkksiyonunu aktif) 2: CRULF iiside
06-84 P.1040 Yangin modu X0XX:Aglk gevrim kontrol (Yangin modunda AC siirlicii hizini 06-85 0 0:1. 7. N, 2(Modbus, ASCI)
(P.1041)’e arttirir) 1:1, 7. E, 1 (Modbus, ASCII)
X1XX:Kapali gevrim kontrol (06-87 (P.1043) set ayar! ile PID’de calisir) 07-32 817 PU Modbus 2: : 7. S ; (’\I\:odbus, ::CII) .
0XXX:Manual yangin modu ¢ikis (yangin modu terminali off olduktan haberlesme formati 3:1. 8 N, 2(Modbus, RTU)
p . " A . 4:1, 8, E, 1(Modbus, RTU)
sonra, AC s niin normal moda dénmesi igin manual reset gerekir)
1XXX:Otomatik yangin modu ¢ikis (yangin modu terminali off olduktan 5:1. 8 O. 1(Modbus, RTU)
sonra, AC suriicti normal moda otomatik olarak déner) 07-33 P.818 PU haberlesme tekrar 0~10 1
Yangn modu deneme sayisi
06-85 P.1041 0~650.00Hz 60.00Hz 0~999.8s : Haberlesme zaman asim testi icin set degeri kullanilir
frekans 07-34 P.819 S:mr:nb::';?e kontrol P s o & 99999
: Haberlesme zaman asimi testi yol
06-86 pAgag | Yengmmodubypass | o 6440 g 0.0s ° i Y
gecikmesi 0735 P20 PU-haberlesme hatasi 0 : Alarm ve serbest dur }
06-87 P.1043 ::ggf'” modu PID o 0843 (P.251) 0.0 : davranisi 1 Alarm yok galismaya devam et
Yangin modu toplam - 07-41 P.826 Harici haberlesme karti 0~10 ;
06-88 P.1044 adet Sadece okunabilir OKU - tekrar deneme sayisi
8) Haberlesme Parametreleri Grup 07 Harici haberlesme karti | 0 : Alarm ve serbest dur
07-42 P.827 haberlesme hatasi 1
Fabrika Set davranisi 1 : Alarm yok galismaya devam et
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi A B } >
yart egeri Harici haberlesme karti | 0~999.8s : Data haberlesme zaman asimi algilama ayari
07-00 P.33 COM? Haberiesme ?: ’;A}?:?us pr?‘:k\OI 1 ore P.e2e haeriesme konrol 99999 : Zaman asimi algilama yok 99999
- B H Inlin protokol o .
protokolli segimi - 2 — — — - zaman araligi $ 9 Y
2: PLC protokol ( Shihlin dahili PLC kullanildi§i zaman aktif) EP301 Haberlesme
COM1 AC surica 07-44 P.829 ) ’ Oku Oku
07-01 P.36 i 0~254 0 ilave karti versiyonu
istasyon numarasi N 0 : Sabit IP
0: Baud rate:4800bps 0745 P.830 IP dagihmi 1: DHCP IP °
1: Baud rate:9600bps - ~
COM1 Seri P 19200E 07-46 P.831 IP Adres 1 0~255 192
: Baud rate: s - ~
07-02 P.32 haberlesme hizi (Baud [~ 38400bp 1 07-47 P.832 IP Adres 2 0-255 168
. Baud rate: S
rate) segimi yR— '57600bp 07-48 P.833 IP Adres 3 0~255 2
- Saud rate: ps 07-49 P.834 IP Adres 4 0~255 102
5: Baud rate:115200b,
. 8;‘: rae pS 07-50 P.835 Alt ag maskesi 1 0~255 255
07-03 P.48 COM1 Data uzunlugu 1: 7bit 0 07-51 P.836 Alt ag maskesi 2 0~255 255
o708 o1 COM1 Stop bit 0: 1bit . 07-52 P.837 Alt ag maskesi 3 0~255 255
h - uzunlugu 1: 2bit 07-53 P.838 Alt ag maskesi 4 0~255 0




Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi .
Ayar| Degeri
07-54 P.839 Varsayilan ag gegidi 1 0~255 192
07-55 P.840 Varsaylilan ag gegidi 2 0~255 168
07-56 P.841 Varsayilan ag gegidi 3 0~255 2
07-57 P.842 Varsayilan ag gegidi 4 0~255 100
9) PID Parametre Grup 08
Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi .
Ayar| Degeri
0: PID fonksiyonu pasif
0X: Parametre 08-03 (P.225) hedef degeri ayarlar.
1X: Hedef kaynag olarak 2-5 terminali girisini al
2X: Hedef kaynag olarak 4-5 terminali girisini al
08-00 P.170 PID fonksiyonu segimi 3X: Hedef kaynagi olarak 3-5 terminali girisini al 0
4X: Hedef kaynag olarak HDI terminali girisini al
X1: Geribesleme kaynagi olarak 2-5 terminali girisini al
X2: Geribesleme kaynagi olarak 4-5 terminali girisini al
X3: Geribesleme kaynagi olarak 3-5 terminali girisini al
08-01 P.171 PID geribesleme kontrol metodu | —1\egati geribeseme kontrol. 0
1: Positif geribesleme kontrol.
08-02 P.241 PID ile rnekleme peryodu 0~60000ms 20ms
08-03 P.225 PID target hedef degeri panel 0~100.0% 20.0%
referansi
08-04 P.172 Oransal kazanci 0.1% ~ 1000.0% 20.0%
08-05 P.173 Integral zamani 0~60.00s 1.00s
08-06 P.174 Diferansiyel zamani 0~ 10000ms Oms
08-07 P.175 Anormal sapma 0~100.0% 0.0%
08-08 P.176 Olagandisi devam siresi 0~600.0s 30.0s
0: Serbest dur
08-09 P.177 Olagandis! yiriitme modu 1: Yavaslayarak dur 0
2: Alarm ortadan kalktiginda ¢alismaya devam et
08-10 P.178 Uyku algilama sapmasi 0~100.0% 0.0%
08-11 P.179 Uyku algilama devam zamani 0~255.0s 1.0s
08-12 P.180 Uyanma seviyesi 0~100.0% 90.0%
08-13 P.181 Kesinti seviyesi 0~ 120.00Hz 40.00Hz
08-14 P.182 Integral ust limit 0~200.0% 100.0%
08-15 P.183 Sabit b'asmc ile yavaslama adim 0~10.00Hz 0.50Hz
uzunlugu
08-16 P.221 Minimum basing 6rnek degeri 0~65535 0
08-17 P.222 Maksimum basing 6rnek degeri 0~65535 0
08-18 P.223 Analog geribesleme bias basinci 0~100.0% 0.0%
Analog geribesleme kazang
08-19 P.224 0~100.0% 100.0%
basinci
08-20 P.641 Oransal kazang P2 0.1% ~1000.0% 20.0%
08-21 P.642 Integral zamani 12 0~60.00s 1.00s
08-22 P.643 Diferansiyel zamani D2 0~ 10000ms Oms
08-24 P.711 PID hedef sinyali filtre zamani 0~650.00s 0.00s
PID geribesleme sinyali filtre
08-25 P.712 0~60.00s 0.00s
zamani
08-26 P.713 PID gikis sinyali filtre zamani 0~60.00s 0.00s
08-27 P.714 PID sapma kontrol limiti 0~100.00% 0.00%
R 0: Integral not separated
08-28 P.715 Integral ayriima ozelligi 0
1: Integral separated
08-29 P.716 Integral ayriima noktasi 0~100.00% 50.00%
08-30 P.717 PID diferansiyel limit 0~100.00% 0.10%
08-31 P.718 L'i'l'glf’" sapma limitliginde PID| 5 100,00% 100.00%
08-32 P.719 S:.r;.yon sapma limitliginde PID| 4 _ 100,00% 100.00%
08-33 P.720 PID parametr.esl. degisme 0: PID parame“lresl degismesi yok: — 0
calismasi segimi 1: Sapmaya gore PID parametresi degisimi.
08-34 P.721 PID. pfa.rametreg degisme sapma 0~100.00% 20.00%
alt limiti
08-35 P.722 PID parametresi degisme sapma | _ 100,00% 80.00%
st limiti
0: PID kablo kopmasi oldugunda st limit degerinden galismasina
PID kablo kopmasi ¢alismasi k yok.
08-36 P.723 pmast galls Y ———— 1
secgimi 1 1: PID kablo kopmasi oldugunda (st limit degerinden galismasina
gerek var.
0: Stop'da PID galismasi yok.
08-39 P.726 Stop'da PID - 0
opca Fesmast 1: Stop’da PID calismasi
0: PID ts | if.
08-40 p.727 Ters yénde PID galisma segimi SfS gallyma past 0
1: PID ters calisma aktif.
08-41 P.728 PID ters galisma integral limiti 0~100.0% 0.0%
08-42 P.729 PID minimum ¢ikis frekansi 0~10.00Hz 0.00Hz
PID basing araligi (Bar)
08-43 P.251 1.0~100.0 100.0
ayari
0: %
1: bar
2: bos
3: kgs
08-44 P.252 PID birim segimi 4ikg. 0
5: psi
6: Pa
7: kPa
8: MPa
9:C
Analog sinyal geribesleme
08-45 P.253 o 0.0~600.0s 0Os
kesintisi algilama zamani
Analog sinyal geribesleme 0 : AErr alarmi verir ve inverter serbest durur
. . 1:Y: I k AErr al; osteri
08-46 P.254 kesintii algilandiginda calisma avastayarak durur ve sonra AEr alarm gésterir 0
segimi 2 : Alarm AErr gosterir ve calismaya devam eder

: Fabrika Set
10) Uygulama Parametreleri Grup 10 Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi )
Ayan Degeri
Fabrika Set . i i
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi ) 0: Besleme hatasi zamani yavaslayarak durma fonksiyonu pasif.
Ayar Degeri 1: Dusiik voltaj 6nleme yok (E@er dusiik voltaj veya besleme hatasi meydana
DC enjeksiyon fren calisma gelirse, motor yavaslayarak durur.)
10-00 P.10 frekans 0~120.00Hz 3.00Hz 2: Dustik voltaj 6nleme yok (Eger diisiik voltaj veya besleme hatasi meydana
— Besleme hatas! sto gelirse, motor yavaslayarak durur. Eger yavaslama sirasinda besleme normale
DC enjeksiyon fren galisma 10-33 P.273 i donerse motor tekrar hizlanir.) 0
10-01 P.11 0~60.0s 0.5s segimi
zamani 11: Dislk voltaj 6nleme (Eger diisik voltaj veya besleme hatas| meydana
0~30.0% : 7.5K/5.5KG ve alti modeler 4.0% gelirse, motor yavaslayarak durur.)
DC enjeksiyon fi | o - "
10-02 P12 enjeksiyon iren calisma 0~30.0% : 11K/7.5KG ~ 55K/45KG arasi modeller 2.0% 12.' Diistik voltaj 6nleme (Eger du$ul§ voltaj veya besleme hatas| meydana
voltaji gelirse, motor yavaslayarak durur. Eger yavaslama sirasinda besleme normale
0~30.0% : 75K/55KG ve Usti modeller 1.0% dénerse motor tekrar hizlanir)
Sifir-hiz kontrol 0: Sifir hizda ¢ikis yok. Yavaslamada start'da
10-03 P.151 X - 0 10-34 P.274 . . 0~20.00Hz 3.00Hz
fonksiyonu segimi 1: VF kontrol modu altinda ( 00-21/22=0) DC voltaj fren yapar disecegi frekans
0~30.0% : 7.5K/5.5KG ve alti modeler 4.0% 0~ 120.00Hz: Cikis frekansi 210-35(P.275) oldugunda, motor “¢ikis frekansi -
Baslangig frekans - " degeri ; - i
10-04 P52 | Sifirhizkontrol voltajl | 0~30.0% : 11K/7.5KG ~55K/45KG arasi modeller 2.0% 10-35 p.275 slanaig ' 10-34(P.274)" degerinden yavaslar ; gikis frekans: < 10-35(P.275) ise, gkis 50.00Hz
P ¢ikarma frekansindan yavaslar.
0~30.0% : 75K/S5KG ve Ustii modeller 1.0% 99999: Motor “cikis frekansi - 10-34(P.274)'den yavaslar”
Start 6ncesi DC 0: Start éncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu pasif. Besleme hatasi
10-05 P.242 o 1 eniersly yonu past 0 10-36 P.276 0~360.00s/0 ~ 3600.0s 5.00s
Enjeksiyon fren alisma 1: Start 6ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu aktif. yavaslama zamani 1
Start 6ncesi DC enjeksiyolf Besleme hatas 0~360.00s/0~3600.0s : Yavaslama zamani baslangici ayari 10-38 (P.278)
10-06 P.243 0~60.0s 0.5s 10-37 P.277 ve kendi bolgesinden. 99999
ren zaman! yavaslama zamani 2 -
- 99999:Yavaslama zamani set frekansi ayari 10-38(P.278).
0~30.0% : 7.5K/5.5KG(dahil) ve alti modeler 4.0%
Start dncesi DC Besleme hatas|
10-07 P.244 L . 0~30.0% : 11K/7.5KG ~55K/45KG arasi modeller 2.0% 10-38 P.278 yavaslama zamani 0~650.00Hz 50.00Hz
enjeksiyon fren voltaji - — htarl frek
0~30.0% : 75K/55KG (dahil) ve iistii modeller 1.0% anantarlama irexansi
XXO: Frekans arama yok. 10-39 porg | UV (@lsik vola) 0~200.0% 100.0%
- ~ onleme voltaj kazanci
XX1: Dogrudan frekans arama
XX2: Azalan voltaj modu 1040 700 VF ayriima voltaj 0: Dijital olarak 10-41(P.701) ile. o
XOX: Bir kez power on kaynagi 1: Analog veya HDI pulse ile.
10-08 P50 Yeniden baslama X1X: Her zaman start. 0 10-41 P.701 VF ayrima voltaj dijtal | 50Hz/60Hz sistem: 0 ~ 440.00V/0~220.00V By voltage
(Restart) modu secimi X2X: Sadece ani durma ve restart VF ayrima voltaj
0XX: Dénme yonii algilama yok. 10-42 P.702 0~1000.0s 0.0s
P hizlanma zamani
1XX: Donme yénii algilama.
N — - P " VF ayrilma voltaj
2XX: 00-15(P.73)-9, donm__e yona algilama. ; 10-43 P.703 Y ) 0~1000.0s 0.0s
00-15(P.78)=1/2, ddnme y&nii algilama yok. yavaslama zamani
0~ 30.0: : Frek ltaj bag larak 0'a dser.
10-09 P.57 Restart bekleme S 99999 10-44 P.704 VF ayrilma stop segimi 0: Fre énflvo..aj — agimsiz olarak Ja lf_$er 0
zamani 99999: Restart fonksiyonu yok. 1: Voltaj 0'a distiikten sonra, frekans diiser.
0~60.0s : 7.5K/5.5KG (dahil) ve alti modeller 5.0s 0: Regenerasyon énleme fonksiyonu pasif.
10-10 P.58 Restart tampon zamani 0~60.0s : 11K/7.5KG ~ 55K/45KG arasi modeller 10.0s 1: Regenerasyon ve énleme fonksiyonu her zaman aktif.
0-60.0s : 75K/55KG (dahil) ve Usti) modeler 20.0s Regenerasyon ve 2: Regenerasyon ve énleme fonksiyonunu sadece sabit hiz calismada aktif.
0: Remore ayar fonksiyonu yok. “ 11: Regenerasyon ve énleme fonksiyonu galistyorken aktif. (Manual mod,
" 10-45 P.267 6nleme calismasi . 0
1: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama mevcut. L Hareket Hizlanma/Yavaslama hizi 10-49(P.271) ve 10-50 (P.272)ile
2: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok. segimi ayarlanir)
. - 12: Regenerasyon ve 6nleme fonksiyonunu sadece sabit hiz galismada akif.
3: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok, uzak ayar frekansi
10-11 P.61 Uzak (Remote) ayar Y y L Y y Y 0 (Manual mod, Hareket Hizlanma/Yavaslama hizi 10-49(P.271) ve 10-50
fonksiyonu STR/STF OFF olunca silinir. (P.272) ile ayarlanir)
X4: Uzak ayar fonksiyonu, frekans her 5 saniyede hafizaya kaydedilir Regenerasyon ve
1X:Frekans komut araligi 01-01(P.2)~01-00(P.1), RH, RM ayarindan frekans 10-46 P.268 dnleme DC bus voltaj 155 ~ 400V: 220V modeler 760V
komut degeri seviyesi
Tekrar D (Retry) 0: Retry gegersiz. Yavaslamada DC bus 310 ~ 800V: 440V modeler
ekrar Deneme (Ret .
10-12 P.65 o v 1: Asiri voltaj oldugunda, AC siiriicii retry fonksiyonunu gergeklestirecek. 0 10-47 P.269 voltaj algilama 0: Disables regeneration avoidance due to bus voltage change rate. 0
segimi « . .
g 2: Asiri akim oldugunda, AC siiriicii retry fonksiyonunu gerceklestirecek. duyarlihigi
10412 . Tekrar Deneme (Retry) 3: Asiri voltaj veya asiri akim oldugunda, AC siiriicii retry fonksiyonunu Regenerasyon ve 1~5: Bus voltaji degisim orani algilama hassasiyet ayari. Biyuk degerler,
) secimi 4: Tum alarmlar retry fonksiyonuna sahip olacak. 10-48 P.270 onleme frekansi daha ytksek hassaslyﬂel. - - —— 6.00Hz
o 0~ 10.00Hz: Regenerasyon 6nleme fonksiyonu aktivasyonu frekans limiti
Alarm meydana 0: Retry gegersiz. karsilama degeri degeri ayari
10-13 P.67 geldiginde tekrar 1~10: 10-13(P.67)'de ayarlanan degerin iizerine ¢ikildiginda, AC siiriicu retry 0 1049 p.271 Regenerasyon 6nleme 0~ 400.0%/0 ~ 40.00% 100.0%
deneme (retry) sayis fonksiyonunu tekrar yerine getirmeyecek. . - voltaj kazanci katsayisi 0% 007 .0%
10-14 P.68 Tekrar deneme (Ret) | 360,05 1.0s Regenerasyon énleme
zamani 10-50 P.272 frekans kazanc 0~400.0%/0 ~40.00% 100.0%
Alarmda toplam tekrar
10-15 P.69 P Oku 0 katsayisi
deneme (Retry) sayisi Asiri uyartim 0: Asiri uyartim yavaslama pasif.
o A 10-51 P.264 ) 0
lleri-Geri donuis yavaslama 1: Astti uyartim yavaslama aktif.
10-16 P.119 gegisinde 6li zaman 0~3000.0s 0.0s Asiri uyartim akim
ayari 10-52 P.265 o 0~200.0% 150.0%
y: seviyesi
10417 P.159 Enerji Tasarrufu Kontrol | _0: Nom_'?' galisma modu. 0 10-53 P.266 Asiri uyartim kazanci 1.00~1.40 1.10
Fonksiyonu 1: Enerji tasarrufu ¢alisma modu. PM motor start kisa
0 Yok 10-54 P.362 0~60.0s 0.0s
' . - devre fren zamani
10-18 P.229 Dwell fonksiyon segimi 1: Bosluk(backlash) karsilama fonksiyonu. i 0 0:PLC Fonksiyonu pasit
2: Hizlanma ve Yavaslama kesme bekleme fonksiyonu. - - — — - —
10-19 P230 |Hizlanmada dwell frekansi | 0~ 650.00Hz 1.00Hz 10-55 P.780 PLC Galisma Segenegi 1 bpléé: (:"7';‘15)'“’"” akiif, PLC RUN sinyali harici terminal giris sinyali veya 0
10-20 P.231 Hizlanmada dwell zamant 0~360.0s 0.5s 2 : PLC Fonlsiyonu aktif, PLC RUN sinyali harici terminal giris sinyalinden
Yavaglamada dwell frekans|| - Etki
10-21 P.232 s 0~ 650.00Hz 1.00Hz 10-56 P781 | PLCrun 0: Etki yok 0
1: PLC RUN
10-22 P.233  |Yavaglamada dwell zamani| 0~360.0s 0.5s 10-57 p.782 PLC Program silme 0: Gegersiz 0
N 0: Yok 1: PLC program silme, silinme islemi sorasi parametreyi “0” yapar
Uggen Dalga fonksiyonu - - " .
10-23 P.234 cgen belg v 1: Harici TRI ON oldugunda, iiggen dalga fonksiyonu gegerli olacak. 0 10-58 783 PLC Monitor segim 0~326 o
segimi = - y . .
2: Uggen dalga fonksiyonu her zaman aktif olacak. komponenti
10-24 P.235 Maksimum genlik 0~25.0% 10.0% PLC Komponent Oku
10-59 P.784 o o Oku
Yavaslamada genlik goriintileme degeri
10-25 P.236 0~50.0% 10.0% i
karsilama 11)  Hiz ve Tork Kontrol Parametreleri Grup 11
Hizlanmada genlik p
10-26 P.237 9 0~50.0% 10.0% o Fabrika Set
karsilama Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi . .
$ Degeri Degeri
10-27 P.238 Genlik hizlanma zamani 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s Hiz kontrol oran
11+ P.32( ~200. 10.!
10-28 P.239 Genlik yavaslama zamani 0~360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s 0 320 katsayisi 1 0~200.00 0.00
Kontaktor(MC) gegisi Hiz kontrol integral
10-29 P.247 o (__ )_g o 0.1~100.0s 1.0s 11-01 P.321 Zaman 1 0~20.000s 0.500s
guvenlik suresi
Pl katsayisi
10-30 P.248  |Baslangig bekleme zamani | 0.1~ 100.0s 0.5s 11-02 P.322 anahtarlama frekans: 1 11-25 (P.414) ~11-05 (P.325 ) Hz 5.00Hz
Siirlictiden sebeke giiciine | 0 ~60.00Hz Hiz kontrol oran
10-31 P.249 otomatik gegis frekans 99999 1-03 P.323 katsayisi 2 0~200.00 10.00
aralig 99999: Otomatik gegis emri yok. E—— I
1z kontrol integra
0~10.00Hz: AC siriicli galismasindan sebeke giicli besleme galismasina 11-04 P.324 Zamani 2 0~20.000s 0.500s
gectikten sonra AC siiriicti start referansi (STF/STR) OFF olur ve ardindan AC Pl katsay st
Otomatik gegis frek firiici 11-05 P.325 11-02 ( P.322) ~650.00H: 10.00H:;
10-32 P.250 omatli gegls frekans suried QaIISTa_SIE\a SE — - 99999 anahtarlama frekansi 2 ( ) i i
aralig 99999: AC siriicli galismasindan sebeke giicli besleme galismasina gegtikten Akim kontrol oran
sonra AC siiriicii start referansi (STF/STR) OFF olur ve ardindan AC siiriicli 11-06 P.326 0~20 0

calismasina geger ve motor yavaslayarak durur.

katsayisi




Fabrika Set i Default User
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi ) . 1 3) Kullanici Parametreleri Grup 15 Group No. Name Setting Range ]
Degeri Degeri Fabrika Value Setting
ril
o 0: SPM Grup No. Parametre Ad1 Ayar Araligi Set Degeri Su kaynagi uyandirma
11-07 P.327 PM motor tipleri Py 0 Ayari 16-24 P.1024 L 0~3600s 60s
PM basl t 0: .Kulupa cekme (pull in) 15-00 P.900 Kullanici kayit parametresi 1 0~1299 99999 siiresi
aslangic motor : 5 ~
. 15-01 P.901 Kullanici kayit parametresi 2 0~1299 99999 16-25 P.1025 Uyku pompast 0~3600s 500s
11-08 P.328 pozisyonu algilama o 0 : durdurma karar siiresi
secimi 1: Yuksek frekans pulse 15-02 P.902 Kullanic! kayit parametresi 3 0~1299 99999
" Su basinci asiri basing 0~200.0%
15-03 P.903 Kull kayit t 4 0~1299 99999
11-09 P.329 PM motor hizlanmaid | 0~200% 80% Lamo! ey parametres’ 16-26 P1026 | - 150.0%
15-04 P.904 Kullanici kayit parametresi 5 0~1299 99999 oruma seviyesi
R iti i ~ 2009 o
110 P.330 PM motor sabitihiziid | 0-200% 0% 1505 P.905 Kullanic: kayt parametresi 6 | 0~ 1299 99999 1627 b0z | Subasmeiasmbasng | 0-3600s 500
1-11 P.331 PM motor tahmini 0~1000ms 2ms 15-06 P.906 Kullanici kayit parametresi 7 0~1299 99999 ’ Karar siiresi
11-19 P.408 ileri motor tork limiti 0~400.0% 200.0% 15-07 P.907 Kullanici kayit parametresi 8 0~ 1299 99999 1628 P 1028 Su basinci diisiik 0~100.0% 0.0%
n "~ . - U7
11-20 P.409 Geri regeneratif tork 0~400.0% 200.0% 15-08 P.908 Kullanic kayit parametresi 9 0~ 1299 99999 basing koruma seviyesi
15-09 P.909 Kullanici kayit parametresi 10 0~1299 99999 Su basinci diisiik 0~3600s
11-21 P.410 Geri motor tork limiti 0~400.0% 200.0% - v
er motor fork imit o o 15-10 P.910 Kullanicr kayt parametresi 11 | 0~ 1299 99999 1629 PA029 | asing karar siresi 500s
11-22 P.411 lleri regeneratif tork 0~400.0% 200.0% 15-11 P.o11 Kullanict kayit parametresi 12 | 0~ 1209 99999
11-23 P.412 Sifir hiz orani 0~200.00 10.00 15-12 P.912 Kullanici kayit parametresi 13 0~1299 99999
11-24 P.413 Sifir hiz entegrasyon 0~20.000s 0.500s 15-13 P.913 Kullanici kayit parametresi 14 0~1299 99999 15) Parametre Modu Anahtarlama
Sifr hiz anahtarlama 15-14 P.914 Kullanict kayit parametresi 15 | 0~ 1299 99999 > SF3 serisinde fonksiyona gére parametreler siniflandirilir, ve fabrika ayari degeri “Grup Mod” olarak gésterilir ;
11-25 P.414 0~11-02 ( P.322 ) H. 5.00H:; : . " . . o . .
frekansi ( )Hz i 15-15 P.915 Kullanici kayit parametresi 16 0~1299 99999 » Eger kullanicilar parametreleri “P.xxx” olarak gormek isterlerse, liitfen 00-25 parametresini “1” ayarlamalidir. Boylece tiim parametreler “Geleneksel P
11-26 P.415 IM motor tahmini hiz 0-100.00ms 0 15-16 P.916 Kullanici kayit parametresi 17 0~1299 99999 modu” olarak gdsterilir.
filter zamani 15-17 P.917 Kullanici kayit parametresi 18 0~1299 99999
Ikinci motor hiz kontrol 0~200.00 N - ~
11-30 pP.371 . ] 10.00 15-18 P.918 Kullanici kayit parametresi 19 0~1299 99999 16) Parametre Ayarl Akl$|
oren ey 9999 15-19 P19 Kullanici kayt parametresi 20 0-1299 99999 » Parametre ayar modunu degistirmek icin MODE butonuna basiniz.
ikinci motor hiz kontrol 0~20.000s v i g '
1-31 P.372 f 0.500s T T [T T I I E M G T EE T E
integral zamani 1 99999 (=] | =]
— 14)  Su Kaynagi Parametre Grubu 16 000~ 000=00-00"*4 0Pnd
Ikinci motor PI katsayisi 0~11-35 (P.376)Hz ] ] ] ]
11-32 P.373 5.00Hz
anahtarlama frekansi 1 99999
0~200.00 G N N Setting Rang Default User
ikinci motor hiz kontrol ~ 200! roup o. ame ing e n
11-33 P.374 oran katsayssi 2 99999 10.00 Value Setting (Monitor)(Frekans Ayari)(Parametre Ayari)(Galisma)
- 0 : Gegersiz > g Bsteri i 6 X
ikinci motor hiz kontrol 0~20.000s Su kaynagi modu Asagida gosterilen akis diyagramina gére calisir
11-34 P.375 : 0.500s 16-00 P.1000 o 1 : Normal su kaynagi modu 0 o
integral zamani 2 99999 segimi ErTEET ET=T s e e |
. \
1135 P 376 ikinci motor Pl katsayisi | 11-32(P.373)~650.00Hz 10004 2 : Manual soft start modu @1 —02H=412000-22412020
- . A iz . : o e i o e o
anahtarlama frekansi 2 99999 0 : Gegersiz pompa
ikinci motor akim 0~20 1 : Degisken frekans kontrolli pompa o =
11-36 P.377 0 o - TN
kontrol oran katsayisi 99999 16-01 P.1001 Pompa 1 tipi segimi 2 : Sebeke kontrolli pompa 0 I6“1“ \\6“"24 II “2“6“5“6“
0: SPM 3 : Uyku pompasi e ] ‘ L,—V—‘
11-37 P.378 Ikinci PM motor tipleri 1:I1PM 0 4 : Atksu pompasi
. 17)  Alarm kodu
99999 16-02 P.1002 Pompa 2 tipi segimi 16-01 ile ayni 0
Motor pozisyonu 0: Kutupa gekme(pull in). AR - Ekran . X
~ ikinci 1: Yiksek frekans pulse 16-03 P.1003 Pompa 3 tipi segimi 16-01 ile ayni 0 Kod Sebebi Ariza Giderme
11-38 P.379 algilama lkinci PM 0 . . N O PErEPr
- 16-04 P.1004 Pompa 4 tipi segimi 16-01 ile ayni 0 Goriintisi
baslangiq segimi %909 1.Distik I 1.Dah bir besl ki kull;
- ipi imi -01 i .Duslk giris voltaji .Daha iyi bir besleme kaynag kullaniniz
ikinci PM motor 0~200% ] 16-05 P.1005 Pompa 5 tipi segimi 16-01 ile ayni 0 suk giris . ] . . "y ; ynag
11-39 P.380 hizlanma id 99999 80% 16-06 P.1006 Pompa 6 tipi segimi 16-01 ile ayni 0 2 Reset fonksly(.mu RES’ O.l.\l N 2."RES fonksl)(or-lunu OFF y‘aplnlz ) .
- o - 3.Kontrol paneli ve ana gévde arasinda kéti 3.Kontrol panelinin sikica bagl olduguna emin olunuz
ikinci PM motor sabiti 0~200% 16-07 P.1007 Pompa 7 tipi segimi 16-01 ile ayni 0 . .
11-40 P.381 . 0% - ERROR Fror baglanti 4.Inverter'i degistiriniz.
hiziid 99999 16-08 P.1008 Manual soft start gegis 0~120.00Hz 50.00Hz 4.Dahili devre arizasi 5.Inverter'i yeniden enerjilendiriniz
Ikinci PM motor tahmini 0~1000ms frekansi 5. CPU hatasi 6.Motor kablosu ile lig-faz motor sargilari arasinda izolasyonu
11-41 P.382 dénme hizi filtrer 99999 2ms 1609 P.1009 Pompa ekleme basing 0.0~100.0% 10.0% 6.Topraga karsi anormal yiik izolasyonu kontrol ediniz.
- . .0%
zamant toleransi S }_- S 1.Motor giig hattinin izolasyon seviyesinin zarar gérmedigini
PM motor hiz tahmini
- ~ Pompa ekleme 0~3600s kontrol ediniz.
11-43 P.366 Ko 0~65000 30 16-10 P.1010 i ' o 60s
degerlendirme siiresi 2.AC siiriiciiniin ¢ikis tarafinda kontaktér kullaniimadigini kontrol
11-44 P.367 PM motor hiz tahmini Ki | 0~65000 10000 Frekans kontrollii 0~120.00Hz ediniz, kontaktoriin kontaklari ark yapabilir ve AC siriicti bunu
Hiz dongusu sifir hiz - i i kisa devre olarak kabul edebilir. (Litfen bu tarz kullanmindan
11-48 P.387 9 0~100.0Hz 5.0Hz 16-11 p.1011 pompa ile gegis 50.00Hz i - !
bant genisligi frekans! kagininiz baglanti detaylari igin uygulama manualine bakiniz)
Hiz dénglsii sifir hiz 3.AC sirict kontrol devresi dis guriltiden parazit almis olabilir
11-49 P.388 gust 0~100.0Hz 5.0Hz Pompa galisma 0~120.00Hz . ) e PR,
bant genisligi 16-12 P.1012 frekans 50.00Hz Baslangicta asir (Ornek: Elektromanyetik kontaktor strekli gi¢ kaynagr ylkini
Hiz dongisii sifir hiz akim anahtarliyor olabilir), Elektromanyetik kontaktoriin ¢ikis hattina
11-50 P.389 o 0~ 100.0Hz 5.0Hz Sebeke kontrollii 0~360.00s/0~3600.0s o X e X
bant genisligi manyetik niiver eklenmesi ve AC siriicli (zerindeki kontrol
- pompa, Frekans . R N I .
Hiz dénguisii auto 0: gegersiz 16-13 P.1013 . 10.00s terminalleri giris sinyallerine 2-3 sargili manyetik niive eklenmesi
11-51 P.390 {uning fonksi T " 0 kontrollii pompa nerilir
uning fonksiyonu : gegerli L .
— yavaslama siresi 4.Eger motor baglantisi sékildikten sonra dahi OCO hatasi
Hiz déngist ¢ikis algak
11-52 P.368 geciren filter zaman 0~500.0ms 0 16-14 P 1014 Pompa azaltma basing 0.0~100.0% 10.0% verirse Teknis servisimiz ile kontak kurunuz.
- - - . .0%
sabiti toleransi S E ! 1.Motor gii¢ hattnin izolasyon seviyesinin zarar gdrmedigini
16-15 P.1015 Pompa azaltma 0~3600s ) kontrol ediniz.
) ’ degerlendirme siiresi s 2.AC strlictiniin ¢ikis tarafinda kontaktér kullaniimadigini kontrol
12) OzeI Ayar Parametreleri GI’Up 13 Pompa azaltma 0~120.00Hz ediniz, kontaktorin kontaklari ark yapabilir ve AC stirtici bunu
Default User 16-16 p.1016 calisma frekansi 20.00Hz kisa devre olarak kabul edebilir. (Litfen bu tarz kullanmindan
Group No. Name Setting Range Value Setting Pompa azaltma 0-360.0070-3600 05 Cikis akimi inverterin akim oraninin iki katini asti kagininiz baglanti detaylari igin uygulama manualine bakiniz)
13-00 P.89 Kayma karsilama katsayisi 0~10 0 a degisk ) ) oct veya yiikte kisa devre. 3.AC silriicii kontrol devresi dis giriiltiden parazit almis olabilir
sirasinda degisken
13-01 P.246 Modulasyon katsayisi 0.90~1.20 1.00 s Hizlanmada asir (Ornek: Elektromanyetik kontaktor siirekli glic kaynag! yikini
. _ . . 16-17 P.1017 frekans kontrolli 10.00s . } s
13-02 P 285 Diisiik frekans titresim engeli o-8 5 akim anahtarliyor olabilir), Elektromanyetik kontaktériin ¢ikis hattina
) faktérd pompanin hizlanma manyetik niive eklenmesi ve AC siiriici izerindeki kontrol
13-03 P.286 :[:(k%k frekans ttresim engel XX00 ~ XX15 509 sures! terminalleri giris sinyallerine 2-3 sargili manyrtik niive eklenmesi
g E aktorl &
00XX ~15XX 1618 P 1018 Kontaktor cekme 0.1~10.0s 1.0s Snerilir.
0 : Titresim bastirma pasif gecikmesi 4.Eger motor baglantisi sokildikten sonra dahi OC1 hatasi
13-04 P.480 Titresim bastirma modu 1+ Titresim bastirma modu 1 1 16-19 P.1019 Kontaktor kapanma 0.1~10.0s 10 verirse Teknis servisimiz ile kontak kurunuz
- E o - . .0s
2 : Titresim bastirma modu 2 gecikmesi 3 [ LJ 1.Motor durmasi ve iletim mekanizmasinin sikismasini 6nlemek
3 : Titresim bastirma modu 3 Degisken frekans igin yiikiin azaltimasi énerilir.
13-05 P.481 Titresim bastirma faktori 0~100.0 10.0 16-20 P.1020 kontrollii pompa 0.0~6000.0h 0.0h oc2 2.Motor giig hattinin izolasyon kosullarini kontrol ediniz. (Ornek:
13-06 P.482 Titresim bastirma Kp 0~500 50 yoklama gevrimi Sabit hizd Motorun 3 fazinin topraga karsi kisa devre olmasi, gli¢ hattinin
— abit hizda asiri o . .
13-07 P.483 Titresim bastirma zamani 0~65000 1010 Sebeke kontrolli akim kisa devre olmasi veya gl hatti ile elektrik panosunun metal
16-21 P.1021 pompa yoklama cevrimi 0.0~6000.0h 0.0h kisminin kisa devre olmasi durumlarini kontrol ediniz)
o2 o 102 Su kaynag PID uyku 0 : Uyku pasif, inverter PID'yi galistiryor . r 3 3.AC siirlicl segiminin gok kiiglik olmasi durumunu kontrol ediniz.
& . . . . : 1. Yavaslama zamani P.8 (01-07) arttiriimasi énerilir
fonksiyonu segimi 1 : Uyku aktif v ?
Su kaynag! uyku 0.0~100.0% oc3 2. Ana voltaj parametresi P.19 (01-04)'Gn besleme voltaji ile ayni
16-23 P.1023 uyandirma basinci 10.0% Yavaslamada asin ayarlanmasi onerilir.
akim h " . I
toleransi 3. Frenleme (nitesi veya frenleme direnci takiimasi 6nerilir




18)  Anormal durumlar ve karsi énlemler

Anormal .
Kontrol edilecekler
durum

* R/L1-S/L2-T/L3 terminalleri arasindaki voltaj normal mi ?
Ana devre * POWER lambasi yaniyor mu ?

* Inverter ve motor arasindaki baglanti dogru mu ?

* Yik cok mu agir ?
Yuk
» Motorun rotoru kilitli mi ?

« Star frekansi (01-11 (P.13)) ¢ok yliksek mi ayarlandi ?

* Calisma mod (00-16 (P.79)) ayari dogru mu ?

« Ust limit frekansi (01-00 (P.1)) sifir “0” mi ayarh?

* Ters calisma engeli (00-15 (P.78)) aktif mi?

+ Sinyal bias ve gain (02-12~02-15, 02-25~02-28/P.192~P.199) dogru mu?
+ Atlama frekansi (01-16~01-21/ P.91~P.96) dogru mu ?

Parametre
Motor ayari
calismiyor

* MRS fonksiyonu “on” mu ?
* RES fonksiyonu “on” mu ?

Kontrol « Harici termik role aktif mi ?lay tripping?
ontrol
q . » Resetlenmemis bir alarm var mi ? (ALARM lambasi yaniyor mu) ?

evresi
* Voltaj / Akim sinyali dogru bagh mi ?

* STF ve STR fonksiyonlari dogru mu?

« Kontrol devresi baglantisi kesildi mi veya kotl mi bagh ?

Motor geriye | + Motor terminalleri (U/T1)/(V/T2)/(W/T3) faz baglanti sirasi dogru mu?

dogru » STF ve STR start terminalleri baglantisi dogru mu?
doénlyor
* Motrorun yiikii gok mu fazla ?
Motor  hizi | + Durma engel seviyesi parametresi (06-01 (P.22)) dogru ayarli mi?
artmiyor « Tork karsilama parametresi (01-10 (P.0)) ¢ok mu ylksek ?

+ Ust limit frekansi ile (01-00 (P.1)) sinirlandiriimis mi ?

Hizlanma ve | ¢ Hizlanma / Yavaslama zamani (01-06 (P.7), 01-07 (P.8)) dogru ayarli mi ?

yavalslama * Hizlanma / Yavaslama egrisi segimi (01-05 (P.29)) dogru ayarli mi?

dlzgln degil « Voltaj / Akim sinyali elektriksel gurtltiden dolayi dalgalaniyor mu ?

* YUk ¢ok mu fazla ?

Ekran . . Ekran . .
Kod o Sebebi Ariza Giderme Kod o Sebebi Ariza Giderme
Gorintlisa Goriintlisi
S 7] ﬂ 1. Giris besleme voltajinin normal oldugunu kontrol ediniz CbE ;: lﬂ 'i_‘ ucunun uygun topraklanmasi éneril.
2. Motorun topraklandigini kontrol ediniz. (Toprak varsa, enerjiyi lave baglanti Haberlesme proseddirlerini kontrol ediniz.
ovo Kestikt toprak baglanti okiiniiz) hatas1
estikten sonra toprak baglantisini sékiiniiz
. Bu hata sk sk meydana geliyorsa liitfen teknik servisimiz ile
Baslangicta Asiri 3. Motor gii¢ hattinin izolasyon kosullarini kontrol ediniz. (Ornek: E E P K Kk 4 gelly
i ontak kurunuz.
Yot Motorun 3 fazinin topraga kars: kisa devre olmas1, glg hattinin EEP Haberlesme ile sik parametre degisikligi ve hedef frekansi
kisa devre olmasi veya gli¢ hatti ile elektrik panosunun metal ROM arizasi X ’ -
Memory hatasi EEPROM'a yazmaktan kaginin.. 07-11 (P.34) parametresini
kisminin kisa devre olmasi durumlarini kontrol edini
A SSminin il 1 dur il iniz) inceleyin ve problemleri 6nlemek amaciyla hedef frekans igin
[1ET] ,' 1. Giris besleme voltajinin normal oldugunu kontrol ediniz H1002 adresini kullanin.
2. Motorun topraklandigini kontrol ediniz. (Toprak varsa, enerjiyi 1.Inverterin veya motorun kapasitesi yeterli degil 1 Daha viksek k el invert or kul
.Daha yiiksek kapasiteli inverter veya motor kullaniniz.
ov1 kestikten sonra toprak baglantisini s6kiiniiz) 2.PID hedef degeri veya geri besleme degeri i Y P L 4 - .
Hizlanmada asiri . . o P [ . 2.Geribesleme kazang degerini kontrol ediniz. Geribeslemeye
3. Motor gli hattinin izolasyon kosullarini kontrol ediniz. (Ornek: PID 1 o uygun degil
voltai N N bagli olarak hedef degeri resetleyiniz.
J} Motorun 3 fazinin topraga karsi kisa devre olmasi, gti¢ hattinin PID hatasi 3.Gevre donanim arizasi ) . .
N } 3 ] . N . 3.Sistem geri besleme aygttlarini (Sensor, potansiyometre..vb) ve
kisa devre olmasi veya glic hatti ile elektrik panosunun metal 4. Geri besleme sinyali bagh degil veya PID Kablol Kontrol edini
ablolamay! kontrol ediniz.
(+ / P)-(-/ N) terminalleri arasindaki voltaj gok kisminin kisa devre olmasi durumlarini kontrol ediniz) kontrolii esnasinda sinyal kesildi. 4
E‘ u E ylksek veya motor topraga sizdiriyor; biylk 1.Giris besleme voltajinin normal oldugunu kontrol ediniz cPU ro Gliglii elektromanteyik guriilti Cevresel guriiltileri azaltiniz.
elektriksel ) donanmlara - sahip harici  gle | 5 potoryn topraklandigini kontrol ediniz. (Toprak varsa, enerjiyi CPU hatas! v
hatlarindaki start stop sebeke dalgalanmalarini ; N N
kestikten sonra toprak baglantisini sékiiniiz)
ov2 etkiliyor. oLS i C
3. AC sdriictiniin giris ucuna AC reactor eklenmesi onerilir. X L B N 1.YUkU azaltiniz
Sabit hizda asir R Durma engeli ve Motor asirylik 2.06-01(P.22) degerini artt
) 4. Motor giig hattinin izolasyon kosullarini kontrol ediniz. (Ornek: K -06-01(P.22) degerini arttiriniz.
voltaj orumasi
Motorun 3 fazinin topraga karsi kisa devre olmasi, gii¢ hattinin [ = 1. inverter gikisinda kisa devre olup olmadigini kontrol ediniz.
kisa devre olmasi veya gug hatti ile elektrik panosunun metal scP 1. Gikis tarafinda kisa devre (Motor kablolari gibi)
. Kisa devre / asiri ’ . 2. Inverter harici elektromanyetik girtiltiiden etkilenmis olabilir.
kisminin kisa devre olmasi durumlarini kontrol ediniz) 2.Inverter yanlis SCP uyarisi raporluyor N N . .
A akim Latfen Fbaglantilar diizeltiniz.
[TRT] 3 1. Yavaglama zamani P.8 (01-07) arttiriimasi onerilir (Not 1)
2. Frenleme Unitesi veya frenleme direnci takiimasi 6nerilir NTC :_;' 'i'.i-'
ov3 3.Ana voltaj parametresi P.19 (01-04)'u 99999 ayarlayiniz Modill asirt is1
Yavaslamada asiri 4. Motor gii¢ hattinin izolasyon kosullarini kontrol ediniz. (Ornek: Aare
o NTC2 aree
volta Motorun 3 fazinin topraga karsi kisa devre olmasi, gi¢ hattinin .
Modiil 2 asiri st
kisa devre olmasi veya gii¢ hatti ile elektrik panosunun metal a Fi':"i
- I
kisminin kisa devre olmasi durumlarini kontrol ediniz) NTC3 1.Cevre isisini azaltiniz ve havalandirmayi arttiriniz.
'l_ H 'f_ 1.AC siiriicii 6zellikleri ile motor ézelliklerinin birbirleri ile uyumlu Modl 3 agr ist Inverter-tarafindaki IGBT modli sicakhdi gok 2. Sogutma faninin dogru galistigini kontrol ediniz.
oldugunu kontrol ediniz. NTCA ﬂ}—{-—,-r, yiiksek i ‘I;aslly::.l f.rekansln 00-11 (P.72) ¢ok yuksek ayarlanmadigini
ontrol ediniz.
2.Yukin agir omadigini ve AC suriicinin ¢ikis akim displayinde Modiil 4 asiri i1s1
1. IGBT modiilii biriken Is1 rélesi eylemi (asir yiik kapasitesinin lizerinde akim gériinmedigini kontrol ediniz. NTCS nar ,—,;
N N N . i ed
uyarisi) 3.Motor baglantilarinin dogru oldugunu kontrol ediniz. (Genelde Modiil 5 asiri ist
THT 2. 01-03 (P.3) ayar motorun nominal frekansi ile 220V motora iiggen () baglanti, 380V motora ise yildiz (Y) nrrC
IGBT modiil asiri uyumiu degil. baglanti uygulansa da, lutfen baglanti detayleri igin motorun NTC6 Ly
d . Yetersiz inverts iri | Itaj k Modiil 6 asgiri isi
1sind1 3. Yetersiz inverter giris besleme voltaji, gikis etiketini kontrol ediniz.
kapasitesini diistriiyor o
4 Mot o iris baglant ' 4.Motor baglantisinin zarar gormedigini kontrol ediniz. oL2 g ;_ ;:-, 1. Motor agiriyik 1.Yiiki azaltiniz
~Motorun tig-laz giris baglantist yan'is 2. 06-08 (P.155) ve 06-09 (P.156) parameter '
5.Lutfen P.9 (06-00) parametresinin motorun akim orani ile Asiryik dederl _< )d 5 ( )P 2.06-08 (P.155) ve 06-09(P.156)'yi uygun ayarlayniz.
legerleri uygun degil.
uyumlu oldugunu kontrol ediniz. BE 7
6. Litfen P.3 (01-03) parametresinin motor frekans orani ile ayni Fren T st oo
ren Transistor "
oldugunu kontrol ediniz N Fren Transistor hatasi ( Role hatasi ) Urtina tamir igin firmamiza goénderiniz.
hatasi ( Réle
rI‘_ H ﬁ 1.AC suriict ozellikleri ile motor 6zelliklerinin birbirleri ile uyumlu hatas )
oldugunu kontrol ediniz. IPF t P i
1 I
2.Y(ikiin agir ollmadigini ve AC stiriiciiniin ¢ikis akim displayinde Giris besleme Giris besleme hatasi(Faz Kaybi) Besleme kaynaginin normal oldugunu kontrol ediniz.
kapasitesinin iizerinde akim gériinmedigini kontrol ediniz. hatasi
3.Motor baglantilarinin dogru oldugunu kontrol ediniz. (Genelde CPR ": P‘_ 1.Baglantiy1 kontrol ediniz
THN 220V motora tiggen (2) baglanti, 380V motora ise yildiz (Y) CPU hatas: CPU hatasi 2.Parametre ayarini kontrol ediniz
i ik o i 3.Elektriksel giiriltyt It
Motor Asiri Isindi Elektronik termik role hareketi baglanti uygulansa da, litfen baglanti detaylari igin motorun Silrikse” gurnfuyy azalinz
etiketini kontrol ediniz. AEr ,q E '
4.Motor baglantisinin zarar gérmedigini kontrol ediniz. Terminal 4-5/3-5 Terminal 4-5 / 3-5 analog ¢ikis kesilmesi 02-24 (P.184), 02-33(P.545) parametrelerini kontrol ediniz.
5.Lutfen P.9 (06-00) parametresinin motorun akim orani ile hatas!
uyumlu oldugunu kontrol ediniz. PTG 1.Yiikii It
- .Yika azaltiniz
6. Litfen P.3 (01-03) parametresinin motor frekans orani ile ayni P,‘ {: Motor asiri Is1
< . Motor asiri i1s1 2. 06-16(P.534) parametresini ayarlayiniz
oldugunu kontrol ediniz
FAN 1. Fan arizaland, lutfen yenisi ile degistiriniz BEB !_
i i 2. Yabanci nesneler fani bloke ediyor, litfen fani yabanci N b Cb Baglanti kopmasi Geri besleme baglantisinin kopmadigini kontrol ediniz.
Sogutma fani e Sogutma fani anormal Baglanti kopmasi
nesnelerden arindiriniz
anormal 3. Fan kablosu kopmus / diismis, litfen yenisi ile degistiriniz rAE
S H 'i' 1.06-00 (P. 9) degerinin motor ile uygun oldugunu kontrol ediniz. role anormal ~AE Ana devre rélesi anormal Liitfen teknik servisimiz ile kontak kurunuz
OHT (Motor etiketini kontrol ediniz) calisma
Harici Termik Role Uyarisi
Harici Asiri Isinma 2.YUki azaltiniz GF P =
3.Harici baglanti sinyalinin kesiime durumunu kontrol ediniz. Cikistan topraga o Cikis ve toprak arasinda kisa devre Motor baglantisini kontrol ediniz.
dogru kisa-devre
LF [
Ekran Gikis faz kayb L Cikis hatasi Inverter'in Gizerindeki UVW terminali kontrol ediniz.
. . ikis faz kaybi
Kod I Sebebi Ariza Giderme s faz kay/
Gérantisa HDC
nanr 1.ilgili parametrelerin (P.32, P.33, P.36, P.154) st kontrolér Donanim Otomatik
yri . . - Donanim Otomatik Algilama Devre Hatasi Urtinii tamir igin firmamiza génderiniz
haberlesme parametreleri ile ayni oldugunu kontrol ediniz. Algilama Devre H D' ‘1'
2. RS485 DA+ ve DB- terminal baglantilarinin st kontrolere dogru Hatasi -
yapildigini kontrol ediniz. ADE
OPT 1. Haberlesme hatasi, haberlesme hatas! tekrar 3.AC siiriiciide ki haberlesme protokoliiniin iist kontrolér ile ayni Ug-faz akim ‘q ' Ug-faz akim 6rnekleme hatasi Urtin@i tamir igin firmamiza génderiniz
RS-485 baglanti baglanti deneme sayisi asildi oldugunu kontrol ediniz. érnekleme hatasi ec
hatasi 2. Harici girtiitii paraziti 4.Haberlesme hatti girtiltiiden etkileniyor. (Sarmal Ciftli ekranli EbE1 Otomatik alai " e ikinisi
. omatik algilamanin ilk sonucu ile ikincisi ayni .
3. Haberlesme kontrol program lojigi mantiksiz kablo kullanilarak Sinyal Topragina (SG) baglanti yapiimasi llave modiil slot 1 Ch E ] » 9 Y llave modiiliin baglantisini kontrol ediniz
4. Haberlesme kesildi, izin verilen haberlesme Snerilir) hatas! Ly degil
zaman araligi asildi 5.AC sirilicniin haberlesme portu zarar gordiu litfen teknik dPF
servisimiz ile kontak kurunuz Ana devre giig d’ﬂ'l_- Ana devre glg hatasi Uriin@i tamir igin firmamiza génderiniz
] hatasi
PUE P ] E Haberlesme ile ilgili parametreleri dogru ayarlayiniz

PU baglanti hatasi

Capraz sarmal ekranli haberlesme kablolari kullaniimasi ve ekran

Motor akimi o o L
. « Suriicl kapasitesi motor kapasiyesi ile uygun mu ?
cok yliksek . .
* Tork karsilama parametresi (01-10 (P.0)) gok mu yliksek?
Calisirken « Voltaj / Akim sinyali elektriksel glriltiden dolay! dalgalaniyor mu?
hiz » Motorda yiik degisimi var mi ?
dalgalaniyor « Ana devre baglantisi gok mu uzun ?
19) Diger

> Urinleri gelistirmek igin parametreler ve igerik degisebilir Bu kilavuzun son halini firmamizdan talep edebilir veya inter!
indirebilirsiniz. (http://automation.seec.com.tw/)
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